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Za celé obdobie vyskumu metdd adaptivneho riadenia sa na naSom
kniznom trhu objavilo v slovenskom alebo ¢eskom jazyku len nie-
kolko kniznych, z dnesného odborného hladiska uz starsich pub-
likacii, ktoré boli venované tejto stale aktualnej a intenzivne sa roz-
vijajucej discipline automatického riadenia. Preto uz samotny fakt,
ze sa opit po dlhsom case dostéva do ruk odbornej verejnosti no-
va kniznd publikdcia venovana tejto tematike, je potrebné hodnotit
ako pozitivny prinos. Monografia je napisana v ¢eskom jazyku a vo
svojom pomerne utlom rozsahu — na 242 stranach — poskytuje ¢i-
tatelovi nielen dobry prehlad o stc¢asnom stave problematiky, ale
vyznacuje sa i maximalnou snahou autorov spristupnit priemysel-
nej praxi celd jednu skupinu adaptivnych riadiacich algoritmov.
Ide o skupinu algoritmov pre tzv. samocinne sa nastavujice regu-
latory, zaloZené na priebeznej identifikacii riadeného procesu, kto-
ré uz dlhsiu dobu reprezentuju jeden z hlavnych smerov rozvoja
v adaptivnom riadeni.

Predlozena kniZznd monografia je ¢lenend do Siestich kapitol, ktoré
jednotlivi ¢lenovia autorského kolektivu vytvorili vi¢Sinou osobit-
ne. Po stru¢nej uvodnej kapitole naznacujicej ciel publikacie, sa
druha kapitola venuje formulacii a klasifikacii adaptivnych riadia-
cich systémov, ich blokovej a vnutornej $truktare. Podrobnejsie sa
zameriava na triedu samocinne sa nastavujucich regulatorov
(STC), predstavuje ich algoritmicku S$trukturu a definuje ich zjed-
nodusené rieSenie na baze separicie identifikdcie a riadenia.
Stru¢ne referuje o adaptivnych systémoch s referenénym mode-
lom a heuristickych pristupoch. Tretia kapitola sa zameriava na
problémy modelovania a identifikacie. Na popis dynamiky procesu
a jeho okolia vybera osvedcené stochastické modely typu ARMAX
a ARX. Pri odhade ich parametrov uvadza rekurzivnu metédu naj-
mensich $tvorcov s poukazanim na moderné robustné vypoctové
formy vyuZivajice numerické filtre. Nehladiac na skuto¢nost, Ze
uvedena problematika je miestami poddvana az prili§ stru¢ne z po-
hladu jej klu¢ového postavenia pri ndvrhu regulitora STC, obsa-
huje tato kapitola pre ¢itatela cely rad uZito¢nych poznamok, napr.
ako vyuzit dostupné apriérne informéacie o procese pri stanovova-
ni poc¢iato¢ného odhadu parametrov, ako postupovat pri sledovani
¢asovo premenlivych systémov a pod.

Nasledujtice kapitoly 4., 5. a 6. hovoria o metédach navrhu riadia-
cich ¢asti regulatorov STC. Vzhladom na svoj rozsah tvoria vlast-
nu podstatu publikacie a predstavuju via¢sinou povodny prinos au-
torov. Su usporiadané tak, aby (itatela viedli od jednoduchsich
riegeni k véeobecnejsim. Stvrt4 kapitola je celd venovand metodam
navrhu jednoduchych adaptivnych regulatorov na baze tradi¢ného
riadiaceho zdkona PID, ktory ma dosial v praxi stile najvicsie
uplatnenie. Piata kapitola, na rozdiel od viac-menej klasickych po-
stupov predoslej kapitoly, predkladé ovela SirSie moznosti navrhu
praktickych regulatorov STC na baze modernych algebraickych
metdd syntézy riadenia. Poslednd, Siesta kapitola knihy sa zaobe-
ra navrhom adaptivnych regulatorov podla minimalizacie kvadra-
tického Kkritéria riadenia (LQ reguléatory). Z aplika¢ného hladiska
podéva kvalitnt a ucelent analyzu tohto teoreticky dobre zndme-
ho pristupu. Na rozdiel od predoslych dvoch kapitol tu nie je pr-
vorad4d jednoduchost vztahov definujucich riadiace zakony, ale
komplexnost a univerzalnost riesenia so snahou autora maximalne
zohladnit diferencie medzi teoretickymi vychodiskami a realnou
praxou. Tomuto cielu je podriadené ¢lenenie kapitoly.

V monografii predloZené algoritmy st spracované ako toolboxy
v programovom systéme Matlab-Simulink. Za isty nedostatok z po-
hladu d¢itatela je mozné povazovat skuto¢nost, Ze v jednotlivych
toolboxoch su vlastnosti navrhovanych algoritmov demonstrované
na roznych skupinach sustav, ¢im vzajomné porovnanie algorit-
mov sa stava menej prichladnym. Po formalnej stranke sa v knihe
vyskytuje niekolko drobnych omylov v oznaceni veli¢in a rovnic,
¢o vSak neznizuje zrozumitelnost a citatelnost textu. Predlozend
publikacia je jednozna¢ne prinosom nielen pre pracovnikov prie-
myselnej praxe zaoberajucich sa implementaciou modernych me-
tod riadenia, ale aj pre Studentov inZinierskeho a doktorandského
studia technickych univerzit.
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