Elektromotory

— ich princip a prednosti

Ako pracuju elektromotory?

Elektromotory pracuju na principe silovej pritazlivosti, ked sa st-
hlasné poly odpudzuju a nestihlasné poly sa pritahuji.

V dvojdobom motore sa medzi koncami elektromagnetu nachadza
volne oto¢ny trvaly magnet. Pretoze magnetické sily prudia vzdu-
chom slabo, elektromagnet ma kovové chranice, ktoré st uloZené
blizko pélov trvalého magnetu. Toto vytvéra silnejSie a stabilnejSie
ruor, magnetické pole. Elektromagnet zastdva
N funkciu statora a otoény magnet predsta-
vuje rotor. Pulznd polarita v elektromag-
nete zapricinuje, Ze oto¢ny magnet rotu-
je. Ply sa menia zmenou smeru toku

elektrického prudu v elektromagnete.

Smer toku elektrického prudu sa méoze
menit jednym z dvoch sposobov. V pripa-
de DC motora sa musia v batérii zamenit
kontakty. AC prud osciluje samostatne.

Statorom v AC motoroch je cievka nazy-
vana vinutie statora. Je zabudovana v mo-
tore. Ked je tato cievka budena striedavym prudom, vytvéra sa ro-
ta¢né magnetické pole.

Ked sa magnetické pole pribliZi k vinutiu, vo vinuti sa vybudi elek-
tricky prud. Tento jav sa nazyva indukcia. Indukované magnetické
pole vinutia statora v induk¢énych moto-
roch indukuje v rotore elektricky prud.
Indukovany prud rotora vytvara sekun-
darne magnetické pole potrebné na oto-
Cenie rotora.

Induk¢né motory su vybavené Kklietkovy-
mi rotormi. Niekolko kovovych platni-
¢iek je umiestnenych vo vnutri koncové-
ho kruhu vo valcovom tvare. Pretoze su
tieto platnicky navzdjom spojené konco-
vym kruhom, cely elektricky obvod je
tvoreny vo vnutri rotora.

Striedavy elektricky prud tecuci cez stator zapricinuje rychlu zme-
nu polov, zo severného na juzny a naspit. Ked je rotoru dany spin,
platni¢ky prerusia silociary statora. Toto zapric¢inuje tok prudu v
platni¢kach rotora. Tok prudu uvadza magnetické siloc¢iary do
kruhového pohybu okolo platni¢iek rotora. Silo¢iary rotora, ktoré
sa pohybuju v rovnakom smere ako silo¢iary statora, zvys$uju in-
tenzitu magnetického pola a rotor sa nadalej otaca.
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Porovnanie uc¢innosti elektromotorov a motorov

Elektromotory premienaju 50 az 95 % svojej vstupnej energie
na vystupny vykon. Generuju tak mechanicku rotaciu ovela acin-
nejsie neZ benzinové motory.

Celkova ucinnost je, samozrejme, medzi elektromotormi rozli¢na.
Zavisi od velkosti a $pecifickych vlastnosti kazdého motora.
Motory s vykonom 745 W obycajne spadaji do rozsahu ucinnosti

TECHNIKA POHONOV

50 — 75 %, zatial ¢o vicSie benzinové motory beZne premienaju len
okolo 25 % chemickej energie, ktora spotrebuju na uzito¢nt me-
chanickd pracu. Dieselové motory v priemere dosahuju uéinnost
priblizne 40 % a plynové motory pribliZzne 37 %.

Vyhody elektromotorov

Takmer v kaZzdom pripade st pociato¢né naklady na elektromotor
podstatne nizZ$ie nez na motory vyuZivajice fosilne paliva v rovna-
kej vykonovej triede. Motor s vykonom 185 W predstavuje konti-
nudlnu pracu dvoch Iudi G¢innejsie a s mensimi finanénymi na-
kladmi.

Elektromotory su vysoko efektivne, s rozsahom ucinnosti od 60
do 95 % v zavislosti od velkosti motora a pracovnych podmienok.
Nevyzaduju Ziadne palivo, starostlivost o motorovy olej, ani udrz
bu batérie a nezamrzaju pri teplotach pod nulou. Motory prispie-
vaju k bezpec¢nosti pracovného prostredia, nevydavaju hluk, ne-
produkuju exhalaty a nevyuZivaju horlavé paliva.

Elektromotory st odolné, maja dlhsiu prevadzkovu Zivotnost a mi-
nimalne poziadavky na servis. Automatické ovladace pre ¢innost
elektromotorov sa jednoducho instaluju, poskytuju funkcie auto-
matického a vzdialeného spustenia alebo zastavenia. Zariadenie
pre automatickd reguldciu $etri pracovnu silu, ¢o zabezpecuje vy-
nosnej$iu vyrobu redukovanim nakladov.

PretoZe elektromotory pracuju hladko a obsahuju relativne malo
pohyblivych ¢asti, maju dlhsiu prevadzkovua Zivotnost. Napriklad
primerane zvoleny a udrziavany elektromotor ponuka az 30 000
hodin prevadzky bez vic¢sich oprav. Predstavuje to priblizne ekvi-
valent 3,5 roka nepretrzitého pouZivania.

Nevyhody elektromotorov

Elektromotory su sprevadzané i niekolkymi nevyhodami. Mnohé
vic¢sie elektromotory nie st jednoducho prenosné. VyuZivanie mo-
torov s vy$$imi vykonmi zvycajne vyustuje k zvySeniu dopadu na
poplatky za elektricku energiu. Niekedy je potrebné drahé rozsi-
rovanie liniek pri instalacii vo vzdialenych oblastiach. Motory s ria-
denim rychlosti su dost nakladné a vyzaduju zlozité $pecifické vy-
bavenie, ktoré ¢asto komplikuje in$talaciu.

PrehlFadné zhrnutie vyhod a nevyhod
elektromotorov

Vyhody:

e nizke pociato¢né naklady,

e dlh4 Zivotnost,

e vysokd ucinnost,

e automatizované riadenie,

e 7iadne fosilne paliva,

e niz8i pocet pracovnych sil,
e vyS$Sia bezpecnost pri praci,
¢ 30 000 vykonnych hodin.

Nevyhody:

e prenosnost,

e poplatky za elektricku energiu,
e riadenie rychlosti.

Zdroj informdcii:
http://unitedpower.apogee.net/mnd/faqs.asp
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