Omron

- pohony a riadenie pohybu

Jednotky na riadenie pohybu - zjednodusena
pruznost a prisposobitelnost stroja

Rad jednotiek na riadenie pohybu znacky Omron pontika jedno-
duché programovanie bez obmedzenia vykonu systému. K dis-
pozicii s funkcie ako interpoldcia osi, hlavnd a podriadenad jed-
notka, priebeh elektronickej vacky a teraz aj synchronizicia
niekolkych osi naraz cez digitalne servoprepojenie. Su vhodné na
naro¢né aplikicie, napr. vysokorychlostné balenie, presné elek-
tronické montaze, obrabacie stroje, injek¢né vstrekovanie plastov
atd. Sortiment jednotiek na riadenie pohybu od firmy Omron po-
nuka riadiace jednotky na baze PLC na centralizované riadenie a
jednotky urcené na zabudovanie do menicov na decentralizované
riadenie, ¢im je zabezpecCend optimélna pruznost a prisposobitel-
nost zariadeni.

Servopohony - neprekonatelna spolahlivost

Rad servopohonov Omron-Yaskawa je jedine¢ny ponukou naj-
vyssieho dynamického vykonu pri dosiahnuti minimalnych roz-
merov. Vdaka ich jedinecnej spolahlivosti st servopohony
Omron-Yaskawa najpouzivanej$ie na celom svete. Rad SmartStep
je zamerany na aplikacie s krokovymi motormi ako ich nahrada,
zatial ¢o rad Sigma-II je rad dynamickych servopohonov na velmi
presné polohovanie a naro¢nejSiu prevadzku. Rad Sigma-II za-
hina rota¢né motory s vykonom od 30 W do 55 kW a linearne mo-
tory so silou az do 10 000 N. Servozosilfiovace st Standardne
k dispozicii s anal6govym a impulznym rozhranim a s moznosta-
mi pripojenia zbernice vratane zbernice Mechatrolink.

Frekvenc¢né menice

- zvySovanie standardu kvality

Menic¢e Omron-Yaskawa Varispeed sa vyznacujui spolahlivostou,
jednoduchostou pouzitia, vykonnostou a funk¢énostou. Pontdkaji
cenovo efektivne rieSenia poziadaviek rychlostného i momento-
vého riadenia motorov. Rozsah vykonov menicov Varispeed je
od 0,1 do 300 kW. K dispozicii sd $pecidlne softvérové a, samo-
zrejme, aj hardvérové doplnky menicov, hlavne na pripojenie
k zberniciam napr. DeviceNet, Profibus ¢i CAN. Existuje i dopln-
kova karta PLC do menicov.

CS1W-MCH71, CJ1W-MCH71 polohovanie

az 30 osi cez zbernicu Mechatrolink-II

Modely CS1W-MCH71 riadiaceho systému CS1 a CJ1W-MCH71
riadiaceho systému CJ1 spifiaju najvyssie poziadavky v oblasti po-
lohovacich jednotiek na biaze PLC. Si kombinéciou presnosti,
jednoduchosti, funkénosti a transparentnosti jednotky s niekol-
kymi osami, aki by digitilne servoprepojenie malo poskytovat.
Modely MCH71 umoziuji tGplnd synchroniziciu az 30 osi cez
zbernicu Mechatrolink-II, ¢o vyrazne zjednodusuje elektroinsta-
laciu systému, zlepSuje odhlu¢nenie a vyrazne znizuje moznost
vzniku chyb pri elektroinstaldcii. Dizka cyklu siete jednotky Me-
chatrolink-II je pri typickej viacosovej konfiguracii iba 500 us.
Funk¢nost zahfia aj komplexné funkcie, napr. hlavnd a podria-
dent jednotku, elektronickd vacku, linearnu a kruhovi interpo-
laciu alebo detekovanie registra¢nej znacky. Vsetky funkcie moz-
no programovat prostrednictvom jazyka MOTION BASIC.
Model MCH71 je ideédlnou jednotkou na riadenie pohybu pre vy-
sokorychlostné balenie, elektronické montaze, tvarové obrabanie
s nepretrzitou drahou a mnohé dalsie aplikicie.
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Vlastnosti jednotiek CS1W-MCH?71, CJ1W-MCH71:

¢ jednotka na riadenie pohybu na baze PLC

e kompletné digitdlne riadenie pohonu cez Mechatrolink II
e riadi celkom 30 + 2 osi

¢ jednoduché zapojenie Setri ndklady a ¢as navrhu

* sibezné spracovanie tloh a paralelné programovanie

* vyvoj a Upravy programov v jazyku BASIC

pristup k celému systému z jedného miesta

linearna a kruhova interpolécia

elektronicka synchronizacia osi

profily elektronickych va¢iek CAM

* jedna hardvérova jednotka na kazdu os

* vyhradené vstupy a vystupy na jednotke

* su k dispozicii vSetky vlastnosti servopohonov radu Sigma-II

C200HW-MC402 jednotka riadenia pohybu

na baze PLC, R88A-MCW151 jednotka riadenia
pohybu na baze servopohonu

Jednotka riadenia pohybu na baze PLC MC402 a jednotka riade-
nia pohybu na baze servopohonu MCW151 umoziuji stibezné
spracovanie tloh a mozno ich naprogramovat pomocou progra-
movacieho néstroja Motion Perfect pre systém Windows. Tento
nastroj disponuje tiez funkciami ladenia. Uelovo orientovany
programovaci jazyk typu BASIC obsahuje tplnu sadu prikazov,
ktora umoznuje jednoducho naprogramovat napriklad pouzitie
letmych noznic, oto¢nych noZov, akikolvek synchroniziciu po-
hybov a priebeh elektronickych vaciek CAM.

MCWI151 je inteligentna jednotka na riadenie pohybu pre servo-
pohony radu Sigma II. Pripaja sa priamo k servomenicu, a preto
disponuje Uplnym pristupom k vSetkym parametrom a funkcidm
servomenica. Umoziiuje pripojenie do siete a dalsi vstup a vystup
enkodéra, ktory umoZznuje synchroniziciu servosystému radu
Sigma II s akymkolvek procesom. Integrovany protokol Host-
Link zabezpecuje jednoduché pripojenie k periférnym zariade-
niam, ako st automaty PL.C a terminaly NT. K dispozicii je tiez
variant s rozhranim DeviceNet.
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Obr.2 R88A-MCW151 - jednotka riadenia pohybu
na baze servopohonu

MC402 je jednotka na riadenie pohybu na baze automatu PLC.
Riadi 4 osi. Na jeden automat PL.C moZno nainstalovat az 16 mo-
dulov. Modul riadi poziciu, otdcky alebo kritiaci moment servo-
pohonu cez analégovy vystup. Jeho integracia do automatu PLC
spristupniuje jednotku celému systému.

Spolo¢né vlastnosti:

¢ jazyk BASIC na sibezné spracovanie tloh riadenia pohybu

e programovanie pomocou softvéru Motion Perfect pre operacny
systém Windows s funkciami ladenia, monitorovania a oscilo-
skopu

* reguldcia otacok a kritiaceho momentu

e vyhradené vstupy a vystupy na jednotke

e linedrna a kruhova interpolécia

¢ elektronicka synchronizéicia osi

e profily elektronickych va¢iek CAM

Vlastnosti jednotky R88A-MCW151:

¢ inteligentné zariadenie na riadenie pohybu na baze servopoho-
nu série Sigma II

pripéja sa priamo k servomenicu radu Sigma II, umoznuje pri-
stup k vSetkym parametrom pohonu

riadi jednu skutoénd, jednu virtudlnu os a nastavitelnd tretiu os
* poskytuje dalsi vstup a vystup enkodéra k servopohonu

* poskytuje dva dalsie registra¢né vstupy

e pripojenie k sieti cez HostLink alebo DeviceNet

Vlastnosti jednotky C200HW-MC402:

¢ inteligentnd jednotka pre riadenie pohybu automatom PLC
* riadenie analégovym rozhranim servopohonov

e riadi 4 skuto¢né a 4 virtudlne osi

* 4 registracné vstupy

Obr.3 C200HW-MC402 - jednotka riadenia pohybu na baze PLC
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CJ1W-NC polohovacia jednotka

riadiaceho systému CJ1

Jednotky CJ1W-NC riadiaceho systému CJ1 su ur¢ené na poloho-
vacie aplikacie od bodu k bodu (PTP). Jednotky maji impulzné
rozhranie s maximalnou frekvenciou 500 kHz. K dispozicii sa tri
modely s jednou osou, 2 alebo 4 osami, s moznostou predprogra-
movania az 100 poloh. Prikazy na pohyb moZno nastavit priamo
z programu PLC. Jednotky NC st idedlne na vSetky bodové apli-
kéacie, napr. manipuldciu s materidlom, automatické montéze, eti-
ketovacie stanice atd.
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Obr.4 CJ1W-NC - polohovacie jednotky na baze PLC

Vlastnosti jednotiek CJ1W-NC:

* polohovacia jednotka na baze PLC

e impulzny vystup (1 Hz az 500 kHz)

e varianty jednotiek pre 1 os, 2 a 4 osi

* vyhradené vstupy a vystupy na jednotke

* polohovanie moZno vykonat pomocou priamych prikazov
v programe v PLC

e polohovanie 100 bodov v pamaéti

riadenie polohovania a rychlosti

e linedrna interpoldcia

krokovacie funkcie

* k dispozicii su funkcie vyhladania nulového bodu, krivky S,
kompenzicia vole ozubenia, ucenie a dalsie funkcie

softvér CX Position na jednoduché nastavenie tidajov

Rad servopohonov Sigma-Ill

Servopohony radu Sigma-II sa vyznacuju kvalitou, spolahlivostou
a vykonnostou. Motory sa dodavaja s krytim IP67, vdaka ¢omu sd
vhodné na pouZitie v najnirocnej$ich podmienkach. Servomeni-
¢e majui velmi malé rozmery a su $tandardne vybavené impulz-
nym i analégovym rozhranim a funkciou automatického nalade-
nia, ktord zaistuje minimaliziciu Casu nastavenia. Doplnkové
zasuvné karty ponukaji zvySend funkénost vratane bodového
indexovania a synchronizicie medzi hlavnou a podriadenou
jednotkou a moznost pripojenia zbernice vratane zbernice Me-
chatrolink-IIT a Sercos. Rozsah vykonov radu Sigma-II je 30 W
az 55 kW.

Vlastnosti servopohonov Sigma-II:

* vystupny rozsah 30 az 55 kW

* menovité otdcky motora od 1000 do 6000 ot./min.

e krytie motora IP67

* maximaélna hodnota kritiaceho momentu dosahuje 300 % me-
novitej hodnoty

* analdégové riadenie otd¢ok a kritiaceho momentu

e riadenie sledu impulzov pri polohovani

e rozliSenie enkodéra az 17 bitov

 inkrementélny a absolitny enkodér

* automatické ladenie on-line, aZ 10 Grovni tuhosti

* 2 % presnost kritiaceho momentu
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Obr.5 Servopohony Sigma-II

* automatické rozliSovanie motorov

* otvorenost systému — doplnkové karty

¢ jednoduché prepojenie vdaka skompletovanym kdblom

* konfiguricia a testovanie pomocou softvérového néstroja Sig-
maWin

¢ jednoduché navrhovanie vdaka nastroju na volbu motorov

SmartStep - vynikajuca alternativa

krokovych motorov

Model SmartStep je navrhnuty a skonstruovany tak, aby umoznil
jednoduchy spdsob prechodu od krokovych motorov na servopo-
hony v priebehu niekolkych mintt. Prijima vstup sledu impul-
zov, moze byt rychlo nakonfigurovany cez jednoduché prepinace
DIP a ma funkciu priameho automatického ladenia. SmartStep
tak ponuka jednoduchost a efektivitu krokového motora s vyho-
dami vykonnosti servopohonu. Pontika nepretrzity kritiaci mo-
ment nad menovité otacky, 300 % S$pickovy moment, $pickové
otacky (4500 ot./min.) a rozsah regulécie otac¢ok 1000 : 1, ¢o po-
skytuje vysoku funkénost servopohonu. Modely SmartStep si vo
vykonovom rozsahu od 30 do 750 W. Pre etiketovacie stanice, ma-
nipuldciu s materidlom a prekladacie stanice poskytuje SmartStep
spojeny s lokalizujicimi modulmi CJ1W-NC mimoriadne eko-
nomické rieSenie. Vopred zapojené kable a pripravené progra-
movacie kniznice zaistuji maximélne zniZenie doby potrebnej
na instalaciu a uvedenie do prevadzky.

Vlastnosti servosystému SmartStep:
e vystupny rozsah 30 az 750 W
* menovité otaicky motora 3000 ot./min., maximalne 4500 ot./min.
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Obr.6 Servopohony SmartStep
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¢ maximaélna hodnota kritiaceho momentu dosahuje 300 % me-
novitej hodnoty

riadenie sledom impulzov (ota¢ky a polohovanie)

rozliSenie polohovania 8000 krokov/otacku

¢ automatické ladenie on-line, az 10 drovni tuhosti

dynamicka brzda

jednoduché nastavenie servomenica pomocou prepinacov DIP
zobrazenie diagnostickych kodov

jednoduché prepojenie vdaka skompletizovanym kablom
funkcia osciloskopu v softvéri SigmaWin

¢ lahké navrhovanie ndstrojom na volbu motorov

Linearne motory Sigma-LM

- idealne riesenie pri vysokej rychlosti

Pre stale sa zvySujicu poziadavku na vysSiu rychlost, presnost,
tichsiu a Cistej$iu prevadzku sa mnoho priemyselnych odvetvi,
ako je vyroba polovodicov, montdZze elektronickych zariadeni,
lekéarskej techniky a baliacej techniky, obracaju k technoldgii
linedrnych motorov, ktoré pontkaji neporovnatelné parametre
z hladiska presnosti a rychlosti. Skvely vykon i jednoduchost
a spolahlivost prispievaju k stale SirSiemu zastdpeniu sortimentu
linearnych pohonov Omron-Yaskawa aj v oblasti tlace, textilu,
obrébacich strojov a plastov. Ako Standard pontika firma Omron
rad FW so Zeleznym jadrom, rychlostou do 5,0 m/s a silou od 86
do 2400 N. Na poziadanie sa dodava aj bezjadrovy typ GW alebo
typ TW s jadrom a ruSenim magnetickej sily (MAC). Posledny
z nich ma unikatnu konstrukciu, je maly, s velkou silou a mini-
malnym zataZenim lozisk.
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Obr.7 Linedrne motory Sigma-LM

Vlastnosti linedarnych motorov Sigma-LM:

* moze dosiahnut rychlost az 5 m/s s rozliSenim 0,078 um

* bezjadrové typy a typy so Zeleznym jadrom

priame ovlddanie motorov pomocou sevomenic¢ov Sigma-II

 zlepSeny vykon zariadeni

¢ jednoducha obsluha a vysoka spolahlivost

* vys$sia kompaktnost zariadeni

¢ vynimoc¢na linearita sily

* mimoriadne energeticky efektivne vdaka zhotoveniu magnetic-
kych okruhov a vysokej hustote vinuti
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