Integrované servopohony

Uvod

V poslednom obdobi narasta tlak zo strany pouZzivatelov a vyrob-
cov liniek na ich rychlost, spolahlivost, zriadovaciu cenu, jedno-
duchost programovania, intaldciu a naslednd adrzbu. Castou rie-
Senia tychto problémov mdze byt integrovanie pohonov spolo¢ne
s riadiacim systémom do jedného celku. Firma Rockwell Auto-
mation ma v tejto oblasti viac rieSeni, a preto by sme vam radi pri-
blizili aspon niektoré z nich.

Modul SERCOS

SERCOS (SErial Real-time COmmunications System) je otvore-
ny riadiaci systém pre digitdlne servopohony, $pecidlne navrhnu-
ty na pripojenie velkou rychlostou v redlnom case. Na sériovi ko-
munikdciu vyuziva dvojvldknové optické kable, ktorych
vlastnosti vo¢i ruseniu a vplyvom okolitého prostrediu su vseo-
becne zname. Pri ich vyuziti sa usetri az 18 dr6tov ako pri klasic-
kom analégovom spojeni. Servopohon moze byt vzdialeny od pro-
cesora 32 m, pri pouziti sklenych vlaken az 200 m. Komunikacia
po optickom kruhu je zaloZend na topolégii Master — Slave, kde
rychlost je volitelnd na 4 alebo 8 Mbps, ¢o ju radi na popredné
miesto v rychlosti riadenia cyklu systém — pohon. Pri riadeni 8 osi
je dosiahnuty ¢as cyklu 1 msec, pri 4 osiach sa tento Cas krati
na polovicu. Interfejs SERCOS umoznuje riadenie servopohonov
Allen-Bradley KINETIX 6000, Ultra 3000 a 1394. Pomocou mo-
dulu SERCOS sme schopni riadit systém 8 alebo 16 osi s moz-
nostou kombindcie modulov pri viacosovych aplikaciach. Kedze
je modul SERCOS stiéastou platformy systému ControLogix, dé
sa pomocou softvéru RSLogix 5000 programovat, konfigurovat
a monitorovat riadiaci systém a servopohon. Standardne je moz-
nost programovania v laddery, funkénych blokoch, struktirova-
ného textu a v sekvencnych blokoch. Na zdkladné programovanie
je pripravenych 32 instrukcii zabezpecujucich pohyb motora. Sys-
tém SERCOS dovoluje nahradu pohonu bez rekonfiguracie
a vzdialend diagnostika je schopnd ihned informovat o jeho stave
obsluhu. Déta z pohonu do riadiaceho systému a naopak sa posie-
laja z jedného centralneho miesta, tym SERCOS skracuje dobu
cyklu a zvysuje celkovy vykon systému.

Integrovany Motion
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Kinetix 6000 Multi - Axis Servo Drive

Je to maly, a predsa vykonny moduldrny servopohon, ktory vy-
uziva komunikiciu SERCOS s riadiacim systémom. Jeho maly
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a kompaktny rozmer, jednoduchost kiablovania a lahkd montaz
jednotlivych osovych modulov z neho robi idedlne rieSenie
pre vyrobcov strojov aj pre koncovych zakaznikov. Je vhodny
pre zlozitej$ie aplikacie s viac ako 8-osovym riadenim. Dodéva sa
v dvoch vyhotoveniach, 195 — 265 V od vykonu 3 do 22,5 kW
2324 -528 V od 6 do 45 kW.

Osové moduly sa jednoducho pripoja na ,,Power Rail“. PR je
v podstate zbernica navrhnuté na rychlu a jednoducht instalaciu
vSetkych modulov a zlucuje v sebe silové aj logické prepojenia.
Jedinad pozadovana instaldcia PR spociva v prichyteni na stenu
rozvadzaca. Velkou vyhoda je, Ze si zachovava rovnaky rozmer
pre 240 V a 460 V vyhotovenia.

Ako dodatoc¢né zariadenie sa dé pripojit ,,Line Interface Modul®,
ktory zarucuje efektivnu cestu, ako pripojit Kinetix na napdjaciu
siet. LIM obsahuje elektronické istenie, CE filter, bezpe¢nostny
styka¢, 24 V na motorovd brzdu a 24 V DC na napdjanie vstu-
pov/vystupov.
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Kinetix pontka 400 Hz rychlostné pasmo a $irku pridovej sluc-
ky az 1300 Hz, ¢o predstavuje dvojnasobny vykon jeho predchod-
cov. Kinetix je kompatibilny so servomotormi série ME, H, E N, Y.

Spédtna viazba Kinetix-u podporuje Absolute Encoders, Hight
— Resolution Encoder, Incremental Encoder, Incremental Enco-
der s TTL vystupom, SIN/COS Encoders, Resolver.

Ultra 3000 Digital Servo Drive

Dalsim z rodiny servopohonov vyuZivajicim komunikéciu SER-
COS je rad Ultra 3000. Tento servopohon sa hodi hlavne na jed-
noduchsie aplikacie s jednou aZ $tyrmi osami. Je dostupny v pri-
dovom rozsahu 7,5 A do 150 A pri 220 Vaod 14 A do 94 A
vo vyhotoveni 460 V. Pri tomto type pohonu je moznost vyuzit
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komunikacia

RSLogix 5000 Software

dostupnd v napdjacom rozsahu 230 V AC
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a 460 V AC do vykonu 150 Nm ($picka
260 Nm). Tento typ je dostupny aj s inte-
grovanou planétovou prevodovkou v po-
mere 31 : 1 alebo 91 : 1 s i¢innostou 93 %,
kde pri 208 ot./min. zabezpecuje vystup-
ny vykon az 134 Nm. Nové zapuzdrenie
vinutia zlepSuje jeho tepelnt odolnost.
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Technoldgia segmentovaného feritového
jadra zvySuje $pickovy moment az o 40 %
ako pri inych servomotoroch s rovnaky-
mi mechanickymi rozmermi.

Spitna vizba zabezpeCuje vysokd rozli-
Sovaciu schopnost na jednu ale-
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bo viac otacok, inkrementalny
enkodér (230 V) alebo resolver
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dva druhy komunikicie s platformou ControLogix, interfejs
SERCOS s pouzitim optickych kablov alebo komunikaciu pomo-
cou DeviceNet. Dalsou moznostou je priame indexovanie, ¢o
vlastne robi z Ultra 3000 samostatni riadiacu jednotku. Samo-
zrejme, Ultra 3000 sa da pripojit a riadit aj pomocou analégového
signalu.

Servomotory

Servomotory si v ponuke
v $irokom rozsahu z hladis-
ka vykonu, napitia a pro-
stredia pouzitia. Najpouzi-
vanej$im tipom motorov
motory série MP Tito séria je

AT&P journal 2/2006

(460 V). Motory sa tiez dodava-
ji s 24 V DC elektromagnetic-
kou brzdou. Séria MP sa da kombinovat a pouzit pre vsetky dru-
hy servopohonov vratane Kinetix 6000 a Ultra 3000.
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