Modularne pohony

ako predpokiad flexibilnej vol'by
platformy automatizacie

Inteligencia v hlave, bruchu
alebo v koncekoch prstov

Koncepty modularnych strojov prindsaji nielen otazku, aké stibory funkcii ma poskytnit technika pohonov

a automatiza¢na technika. Treba rozhodniit aj o tom, kde bude najhospodarnejsie tieto funkcie realizovat. Trendom

je pritom decentralizacia rieSenia tloh ovladania a regulacie. Neustale sa zvysujici vykon procesorov umoziuje

realizovat v inteligentnych pohonoch alebo periférnych jednotkach ¢oraz viac iloh — az po riadenie pohybu
(Motion Control) a funkcie programovatelnych logickych automatov (PLA). Mimoriadny vyznam preto nadobida
moduldrna koncepcia pohonného systému — siibor funkcii a vykon sa musia dat prisposobit konkrétnej potrebe.

Pri realizacii konceptov decentralizovane riadenych modular-
nych strojov je ako platforma automatizacie mimoriadne vhodny
inteligentny pohon. Ale aj pri automatiza¢nych Struktirach
na baze centralizovanych riadiacich jednotiek alebo priemysel-
nych osobnych pocitacov (Industrial PC) pripada pohonu tloha
zabezpecit, aby sa modul stroja stal funk¢énou jednotkou s jedno-
duchou obsluhou: pohony umiestnené v blizkosti pohybovych osi
dovoluji jednoduché uvadzanie lokdlnych systémov pohybovych
osi do prevadzky, redukuji naklady na kabelaZ pre periférne jed-
notky v blizkosti pohybovych osi, prepojenie motorov a pripoje-
nie snimacov a Setria miesto v rozvadzaci. Na nezavislé prisposo-
benie siboru funkcii a elektrického vykonu je preto potrebnd
moznost vyberu riadiacej jednotky a vykonovych dielov pohonov
ako samostatnych modulov.

Modularny pohon: oddelenie funkcii riadenia
a vykonového zosilnenia

Nezavislé dimenzovanie vykonovych dielov dovoluje flexibilné
prispdsobenie rieSenia pohonu pre najrozmanitejsie pripady zata-
Zenia, zatial Co pri riadiacej jednotke, rovnakej pre vsetky aplika-
cie su inzinierske ¢innosti aj pre velmi rozdielne aplikacie zaloze-
né na rovnakych zdrojoch. Pri pouziti modularneho pohonného
systému je potrebny mensi rozsah znalosti (know-how) z oblasti

riadenia, technologickych funkcii a prevadzkovej zbernicovej ko-
munikécie a principidlne jednoduchsi je jeho vyvoj, uvedenie
do prevadzky a diagnostika. Sticasne sa redukuje technicka roz-
manitost komunika¢nych rozhrani.

Predtym nemyslitelné: Dnes prebera pohon aj riadenie
celého modulu stroja a riadenie stiboru pohybovych osi

TECHNIKA POHONOV

Tento princip je dosledne aplikovany v typovom rade pohonov
Sinamics S120. Modul riadenia a vykonové diely si samostatné
jednotky. Riadiaca jednotka S120 prebera riadenie viacerych po-
hybovych osi nezavisle od potrebného elektrického vykonu. Ko-
munikécia medzi riadiacou jednotkou, napajanim a vykonovymi
dielmi sa realizuje prostrednictvom multifunkéného rychleho sé-
riového komunika¢ného rozhrania s ndzvom Drive-Cliq. Umoz-
nuje aj pripojenie signalov snimacov a periférii v blizkosti pohy-
bovych osi. Drive-Cliq umoznuje preto velmi prehladnd, rychlu
a jednoduchi realiziciu kabeldZe na trovni pohonov. Toto vykon-
né komunikacné rozhranie sicasne podporuje automatické roz-
pozndvanie pripojeného hardvéru a diferencovanu on-line diag-
pohybovych osi takto vystaci s jedinym pripojom prevadzkovej
zbernice na riadiacej jednotke, ktory je obycajne aj jedinym ko-
munikaénym rozhranim modulu stroja k nadradenej drovni ria-
denia. Pre pouZivatela je prechod z média ,,prevadzkova zbernica“
na Drive-Cliq, ktory sa realizuje v sibore pohybovych osi, pre-
hladny; zabezpecCuje ho systémovy softvér.

Inteligencia v pohone
- pre subor funkcii, kde je potrebny

V decentralizovanych $truktdrach riadiaceho systému prebera
riadenie siboru pohybovych osi Sinamics-S120 jednotka Simo-
tion-D. Zastiva sa do pohonnej stanice namiesto riadiacej jednot-
ky Sinamics. Popri funkcidach regulidcie je v pohone priamo
a kompaktne k dispozicii aj sibor funkcii logického riadenia
(PLA) a riadenia pohybu (Motion Control). Pri montazi pohonu
v blizkosti pohybovej osi je modul stroja funk¢éne samostatny
a mozno ho aj samostatne tplne uviest do prevadzky. Aj tu staci
na koordindciu s inymi prvkami stroja jedno komunika¢né roz-
hranie prevadzkovej zbernice. V pohone integrované lokalne ria-
diace funkcie vyrazne odlah¢uji cyklickd komunikéaciu prostred-
nictvom prevadzkovej zbernice, ¢o sa priamo prejavuje zvySenim
vykonnosti riadiaceho systému smerom k vy$§im drovniam ria-
denia.

Systém inzinierskych ¢innosti redukuje
komplexnost - komunikacia medzi funkénymi
jednotkami ako ¢innost systému

Rozdelenie ulohy riadenia stroja na funkéné jednotky $truktiru-
je aj interné komunika¢né vztahy prvkov riadiaceho systému.
Pri pohonnych a riadiacich systémoch na baze filozofie komplex-
nej automatizicie (TIA: Totally Integrated Automation) je okrem
toho organizécia tejto komunikacie vykonom systému. Tym, Ze sa
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Vyssie vykony procesorov — menej hardvérovych komponentov.
Realizacia siboru funkcii sa koncentruje v blizkosti obsluhy
alebo pohybovej osi. Doteraz dovoluje iba malo systémov volbu
topologie: klasicki, centralizovani alebo decentralizovani.

Tu je to Simotion C, P a D s modularnym pohonnym
systémom Sinamics S120

konstruktér stroja zbavi rieSenia detailov prenosu tdajov, systém
inzinierskych ¢innosti vyrazne urychli cely vyvoj. Tento aspekt je
dolezity najmi vtedy, ked sa stroje automatizuji na baze rozdiel-
nych hardvérovych platforiem, a to bud na Zzelanie zdkaznika
v ramci palety modelov, alebo pri vyvoji verzii stroja. PretoZe pre-
sunutie systémovych a pouzivatelskych funkcii na ind $truktiru
hardvéru prinésa so sebou skoro nutne zmenu komunikac¢nych
vztahov v rdmci riadiaceho systému. KedZe pri riadiacich systé-
moch na baze TIA je komunikicia systémovou zileZitostou, je
konstruktér stroja nielenze zbaveny rieSenia tejto problematiky,
ale ziskava aj maximalny mozny stupen volnosti pri volbe hard-
vérovej platformy — a to aj dodato¢ne. Priechodnost riadiacich
systémov Siemens zarucuje nezavisle od Struktiry hardvéru jed-
notnu $truktiru projektu. WinCC flexible (rozhranie HMI) kom-
pletne integrované do systému inzinierskych ¢innosti Scout
a prostriedok na uvddzanie do prevadzky Starter umoznuji kom-
pletny vyvoj, uvedenie do prevadzky, diagnostiku a servis celého
automatiza¢ného systému — od roviny obsluhy (HMI) az po po-
hony - a to bez medzisystémovych prechodov a komunikaénych
rozhrani pre import alebo export idajov.

Menej, avS§ak vykonnejsSieho hardvéru

Snaha o jednoduchsie a menej troviiové Struktiry riadiacich sys-

témov a o hospodérne vyuzitie existujicich zdrojov vedie k inte-

gracii funkcii v ramci hardvéru. Dve najvyraznejsie formy riese-

nia su:

¢ IPC (priemyselné PC), ktoré sicasne zabezpeCuju riadenie aj
HMI a okrem toho eSte poskytujd rozhrania do oblasti infor-
macnej techniky,

¢ zlucenie siboru funkcii regulacie, ovladania a riadenia pohybu
v pohone.

Technickym predpokladom mozZnosti flexibilnej lokalizicie inte-
ligencie a realizacie funkcii spracovania informaicii je existencia
optiméilnej platformy pre konkrétnu aplikaciu — regulator, IPC
alebo inteligentny pohon — v priechodne koncipovanom automa-
tickom riadiacom systéme. Siemens pripravil prostrednictvom
produktu Sinamics S120 pohonny systém cielavedome prispdso-
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beny tomuto vyvoju. Je dokonale kompatibilny so $truktiirou ria-
diaceho systému, zvolenou konstruktérom stroja. Ked regulaciu
zabezpecuje PLA alebo riadiaca jednotka pohybu, pouZzije sa iba
jednotka vykonovej elektroniky menica. Nevyuzivané prostried-
ky na drovni pohonov takto patria do minulosti.

Prostrednictvom systému Simotion je k dispozicii riadiaci sys-
tém, ktory sucasne realizuje funkcie vSetkych troch délezitych
hardvérovych platforiem — Controller, IPC a pohon - a to vo vel-
mi Sirokom rozsahu vykonnosti. V kazdom z tychto pripadov je
konstruktér stroja podporovany — od vyvojovych prac az po dial-
kovu diagnostiku a ddrzbu — stiborom kompatibilnych inzinier-
skych systémov Siemens; a to pocas celého cyklu Zivotnosti svo-
jich strojov. Produkty Sinamics a Simotion dokonale integrované
do systému TIA predstavuji novi generaciu moduldrnej pohon-
nej a automatizacnej techniky.

Inteligentné automatické riadiace systémy umoziuju prechod
medzi réznymi hardvérovymi platformami a $truktirami

— bez zmeny pouzivatelského programu. Podstatne si ulah¢ené
zakaznicky $pecifické rieSenia a pouzivanie verzii modelov.
Moznost vSestrannejsieho vyuzitia aplika¢ného softvéru

Perspektivny Profinet

Komunikaény systém Profinet umoznuje komfortné a vykonné
prepojenie automatizovanych funkénych jednotiek v redlnom case,
pricom je sicasne zarucend asynchréonna komunikécia prostrednic-
tvom S$tandardizovanych protokolov. Profinet v budicnosti eSte
tesnejsie prepoji irovne riadiaceho systému (prevadzka, riadenie,
IT). Coraz vidie pouzivanie systému Profinet umozni zvy$enie
podielu konceptov decentralizovanych riadiacich systémov poho-
nov, ktoré zvySuju autonémnost ¢innosti modulov strojov.

Firma Siemens ako ¢len zdruzenia pouzivatelov komunikaé¢ného
systému Profibus aktivne prispela k vyvoju v praxi pouzitelného
systému Profinet a pontka riadiace a pohonné systémy, ktoré vy-
uzivaju jeho vykonnost na realizciu este jednoduchsich $truktdr.
Na Profinet sd tak vopred pripravené uz spominané pohony typo-
vého radu Sinamics-S120, ako aj riadiaci systém pohybu Simotion.
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