Kontinualne elektrickeé
servomotory Contrac __

4

na oviadanie regulaénych
ventilov a klapiek
v procesnej automatizacii

Viac ako 50 rokov spliiaju elektrické servopohony ABB néroéné pozia-
davky riadenia vyrobnych procesov na celom svete a takmer vo vs$etkych ty-
poch aplikacii. Servopohony Contrac fazia z dlhoro¢nych skiisenosti prevadzkovania

servopohonov ABB a sit nipomocné pri spolahlivej a presnej regulicii automatiza¢nych procesov.

K zakladnym vlastnostiam pohonov Contrac patria:

* jednoduché uvedenie do prevadzky,

* moznost komunikicie a konfiguracie cez graficky pouzivatel-
sky interfejs,

* integrovany servisny procesor,

* integrovany procesny reguldtor,

* obsiahla vlastna diagnostika,

* pakové servopohony Contrac sa vyrabaji v rozsahu menovité-
ho momentu od 100 Nm do 16 000 Nm,

¢ tiahlové linedrne servopohony v rozsahu menovitej sily od 4 kN
do 200 kN.

Contrac sa pouzivaju takmer vo vSetkych oblastiach priemyslu:

e energetika — konven¢né a nukledrne elektrarne, kotolne,

* metalurgia — rudné bane, vysoké pece, drvic¢ky, konvertory,
zlievarne, valcovne, tepelné spracovanie a povrchové zuslach-
tovanie,

* nerastné suroviny — cementarne, sklarstvo, vapenky,

* vodné hospodarstvo — COV, vodérne,

* ostatné — ropny priemysel, potravinarstvo, cukrovary, pivovary
atd.

Vyhody v kontinudlnom riadeni maji servopohony Contrac hlav-
ne v tom, ze zabezpecuju plynuld reguldciu s moznostou krokovej
reguldcie, bez narastu $tartovacieho priadu a s vysokou presnostou
polohovania.

Konfiguraény program riadiacej jednotky servopohonu umoziiu-
je nastavenie pozadovanych parametrov, diagnostiku, podporu
servisu a udrzby, spracovanie tidajov a dokumentacie.

Prevodovky servopohonov Contrac maji dlhid Zivotnost s mini-
malnymi narokmi na udrzbu. Standardna udrzba sa vykonéva raz
za 10 rokov. Konstrukcia prevodovky umoznuje zachovat posled-
ny stav — polohu pri vypadku napajania.

typ PME 120 RHD 250
menovity moment (Nm) 100 250
polohovaci ¢as (s/90°) 20 — 900 10 — 900

Zakladné rozdelenie pakovych servopohonov Contrac
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Inteligentné riadiace jednotky servopohonov mézu byt bud integ-
rované na servopohone, alebo umiestnené oddelene s upevnenim
na stenu, alebo vo vyhotoveni na umiestnenie do rack-u.

Servopohony Contrac sa vyrabaju aj v nevybusnom vyhotoveni.
Oznacenie nevybusného vyhotovenia je: ATEX II 2 GD ck
T = 120 °C EEx de (ib) II B T4. Vykonov4 riadiaca jednotka ser-
vopohonu je umiestnena v bezpe¢nom prostredi. Riadenie servo-
pohonu je pridovym signilom 4 — 20 mA HART alebo Profibus.

Cinnost a nastavenie servopohonu

Servopohon kontinudlne kopiruje pozadovanti hodnotu nastave-
nia. Trojfdzovy motor je trvalo budeny (prevdadzkovy méd S9
—100 % zodpovedajiici norme IEC 34-1) a priddva alebo ubera
moment plynulo a proporcionélne podla signilu AY (rozdiel me-
dzi Y-setpoint a Y-pozicia) z riadiacej elektronickej jednotky. Na-
péjacie napitie je 230 V AC. Servopohon Contrac neobsahuje
ziadne momentové spinace koncovych poloh. Po zapojeni a mon-
tazi servopohonu na svoju poziciu treba nastavit koncové polohy
ventilu. Na to nie je potrebny Ziadny $pecidlny softvér alebo nas-
troje. Cely proces nastavenia koncovych poloh sa vykona jedno-
duchymi krokmi. Na elektronickej riadiacej jednotke zvolime
»Adjustment mode*. Potom tla¢idlom so $ipkou ,zatvor“ uvedie-
me servopohon do prvej krajnej polohy a potvrdime tlacidlom ,,0
%*“. Tlac¢idlom ,otvor® uvedieme servopohon do opacnej krajnej
polohy a polohu potvrdime tlac¢idlom ,,100 %“. Ukoncime
»Adjustment mode“. Tymto je servopohon pripraveny na ¢innost.

Dalsie parametre pri nastavovani servomotora

* moment/sila — mo6ze byt nastavené individudlne a nezavisle
od smeru pohybu motora, a to v rozsahu 0 — 100 % alebo vlast-
nou charakteristikou pre smer otvédrania a pre smer zatvarania,

 rychlost prestavenia — podobny spdsob nastavenia ako pri mo-
mente/sile,

RHD 500/800 RHD 1250/2500/4000 RHD 8000/16000
500/800 1250/2500/4000 8000/16000
10 — 900 10 - 900 15/30 — 900
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* dosiahnutie koncovej polohy — su tri LA R L LA Jednosluckovy panelovy
moznosti: udrziavanie koncovej polohy ABB regulator V250 na priame
elektricky, mechanickou brzdou alebo | oviadanie elektrickych
zvySenim momentu/sily s naslednym servopohonov
mechanickym zabrzdenim,

* uvolnenie koncovej polohy — po dosiah-
nuti koncovej polohy mame moznost
naprogramovat moment/silu a rychlost
na mechanické uvolnenie ovlddaného
zariadenia,

* nastavenie ovladania a polohy blizko
koncovych poloh (napr. pri 97 % alebo
2 %),

* vstup/vystup — nastavenie ovladacieho pradu
v rozsahu 0 — 20 mA, spitnej vizby v rozsahu 4 — 20 mA,

¢ digitalny vstup/vystup — k dispozicii st po 3 kontakty s mnoz-
stvom funkecii,

* monitoring — monitorovanie setpointu a ovladacej slucky,

e servis — simuldcia signalu, testovanie brzdy, prevodovky, testo-
vanie momentu/sily v 21 sekciach,

e diagnostika — stav, alarmy/chyby, tdrzba, uchovanie hranic¢-
nych hodn6t (moment, sila, teplota).

PID regulator V250 zo Sirokej rodiny pro-
cesnych reguldtorov Commander je urceny
na priame pripojenie na elektricky servo-
motor a na jeho plynuld regulaciu. Dve vy-
stupné relé 5 A mozno napojit na servomo-
tor priamo, bez dal$ich pomocnych relé.
Regulator nevyzaduje spatnu vizbu od po-
lohy ventilu, umoznuje tzv. nekone¢nd re-
guléciu, kde kontrolnym parametrom polo-
hy ventilu je nastavenie hodnoty doby prestavenia z jednej
krajnej polohy do druhej. Reguldtor je vybaveny univerzalnym

vstupom aj s moznostou napdjat prevodnik snimaca. Reguldtor
V250 ma dvojriadkovy displej. Na hornom riadku je zobrazena
pozadovand hodnota a na spodnom riadku je zobrazovany stav
servopohonu: ,Otvara“, ,Stop“, ,Zatvira“. Reguldtor moZzno
prepnit aj do manudlneho rezimu. Rozmery reguldtora si 96 x
96 mm s hibkou 122 mm. Vhodny je pre vietky beZne pouzivané
servomotory s dvoj- a trojpolohovou regulaciou.

Contrac moze byt vybaveny aj zabudovanym regulatorom PID,

pricom pozadované hodnoty nastavenia regulatora mozno zada-

vat dialkovo cez elektronicku jednotku Contrac.

Servomotory Contrac su spolahlivé a bezporuchové a maju svoje ‘l I. l.

trvalé miesto v segmente inStrumentacie spolocnosti ABB. " l. l.

typ menovita sila (kN) polohovaci ¢as (mm/s) ABB, s. r. 0. @
LME 620 4 0,1-2,0 Ina. Valentin Leit
ng. Valentin Leitman

RSD 10/20 10/20 0,1 -10,0 Slgdkoviéova 54
RSD 50/100 50/100 0,1-10,0 974 05 Banska Bystrica
RSD 200 200 0,1 - 5,0 Tel.: 048/437 75 29

; ; o ) Fax: 048/410 23 25
Z3ikladné rozdelenie tiahlovych e-mail: valentin.leitman@sk.abb.com
linerarnych servopohonov Contrac http://www.abb.sk
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CONTRAC (Continuous Electrical Actuators)

trvala prevadzka, kontinualne polohovanie

vysoka presnost, dlha zivotnost

nizke prevadzkové naklady, minimalny servis
dopinkové vybavenie - PID regulator, servisny procesor
nevybusné vyhotovenie zodpovedajuce ATEX
komunikacia 20 mA / HART / PROFIBUS
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