APLIKACIE

SCARA
vs. kartézske roboty

— vyber spravneho typu

Vseobecne mozno povedat, Ze kartézske roboty vykonavaju pracovné
Ulohy v pravouhlych sdradniciach, zatial ¢o SCARA robot pracuje
po kruhovych trajektériach. Medzi tymito dvomi typmi robotov vsak exis-
tujd aj iné rozdiely a kazdy z nich ma pritom svoje vyhody a nevyhody.

Rychle SCARA roboty
SCARA roboty vykonavaji pohyby podobné
l'udskej ruke. Robot obsahuije ,,plece” a , laket*

spojeny so ,,zapastim“ s moznostou vertikal- r" .:‘

neho pohybu. Tieto roboty st idealne pre Si-

roké spektrum aplikacii vyzadujucich rychle

a opakovatelné pohyby z bodu do bodu, napr. na naklada-

nie na paletu, vykladanie z palety, naplnenie/vyprazdnenie

strojov ¢i montazne aplikacie. Vdaka ich moznosti pohybu v , lakti* sa
tieto roboty pouzivaju aj v aplikaciach vyzadujucich konstantné zrych-
lenie pri kruhovom pohybe, napr. na davkovanie a formovanie tesnia-
cich krazkov po ich ulozeni. ,,SCARA su pevné, ale menej ako kartézske
roboty. Vietky kiby sii na konci ramena, o znamend viac nepodopieranej
teda skonstatovat™, hovori Peter Cavallo, manazér oddelenia robotiky
spolo¢nosti Denso Robotics z Long Beach, USA., ,,Ze SCARA roboty sa
horsie vyrovndvajii s vyssim zatazenim a ich uZitocné hmotnosti st nizsie
ako pri kartézskych robotoch.” Konstrukcia SCARA robota poskytuje
pevnost vo vertikdlnom smere, ale zaroven flexibilitu v horizontalnej
rovine. To je idedlne pre mnohé montazne aplikacie, ako aj pri strie-
kani farby, oblikovom zvarani ¢i pri vyrobe optickych vlakien. Vsetky
kiby SCARA robotov sii schopné rotacie, pri¢om ich mozno v pripade
potreby nasadenia v prasnom alebo korozivnom prostredi ¢i pri aplika-
ciach pod vodou hermeticky uzavriet.

Presné kartézske roboty
Kartézske roboty maji tri stanovené
smery — X, Y a Z. Smery pohybu st na-
vzajom pravouhlé. Kartézske roboty
majui najtuhSiu konstrukciu k danej
dizke, nakolko ramena si podopreté
na obidvoch koncoch. Vdaka tomu dokazu manipulovat s relativne
tazkymi bremenami. Casto sa preto pouzivaji v aplikaciach ,zober
apoloz“, pri obsluhe obrabacich centier ¢i na ukladanie sidiastok
do zasobnikov. Mozno ich pouzit aj na Glohy montéaze, kde ma najvacsi
potencial zakladanie elektronickych suciastok, ¢i pri vyrobe motoro-
vych spustacov, elektronickych vstrekovacich systémov paliva v auto-
mobiloch alebo pri vyrobe mobilnych telefénov a navigaénych systé-
od 7100 x 100 mm do 2 000 x 2 000 mm," skonstatoval Steven Glor
zo spoloc¢nosti Sankyo. Hlavnymi nevyhodami kartézskych robotov je,
Ze pre svoju ¢innost vyzaduju velkd plochu, aj ked' cely priestor nie je
Vyuzity.

So vietkymi rozdielnostami medzi kartézskymi a SCARA robotmi by sa
mobhlo zdat, Ze oblast aplikacii pre kazdy typ je jasna. Podla Stephena
Harrisa nie vzdy to vsak tak je. ,Rozhodnit, ktory z uvedenych typov
pouzit, je casto tazkd otdzka. Neddvno som videl aplikdciu, v ktorej by
mohli pracovat & uz kartézsky, SCARA robot alebo robot s kibovym rame-
nom. Niekedy totiz rozhoduje cena.*
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