ROBOTIKA

10 najlepsich robotov v Japonsku

Uz smi si zvykli na to, Ze aj oblast automatizacie ma svoje, prevazne lokalne sutaze. Jedna z oblasti

automatizacie sa vSak z tejto sutaznej lokalnosti dokazala vymanit a prekroc¢ila hranice jednej krajiny,

ba dokonca kontinentov. Tou oblastou je robotika. Medzinarodné sutaze v robotickom futbale ¢i

nasadeni robotov v $pecialnych, zachrannych aplikaciach su hojne navstevované a pozorne sledované

nielen odbornou, ale aj komerénou sférou. A kde inde by sme mohli hfadat dalsiu zo sutazi, ak nie

v Japonsku, ktoré sa dnes pravom povazuje za mekku robotiky.

Zadiatkom leta minulého roku prislo japonské Ministerstvo ekonomiky,
obchodu a priemyslu (METI) s myslienkou podporit dalsi rozvoj a pre-
sadenia sa robotiky v Japonsku. Vysledkom tejto iniciativy bolo vyhla-
senie sttaze Cena za najlepsi robot roku, ktora by sa mala pravidelne
udelovat kazdy rok. Cielom sttaze je ocenit najlepsie riesenia v robo-
tike a umoznit ich nasadenie v praktickych aplikaciach. Koncom minu-
Iého roku vybralo METI 10 finalistov sitaze z celkového poctu 152
prihlasenych rieseni. Roboty boli rozdelené do Styroch kategérii:
1. priemyselné roboty, ktoré sa pouzivaju napr. na lakovanie alebo zva-
ranie, 2. obsluzné roboty, ktoré sa pouzivaji napr. na distenie alebo
v bezpeénostnych aplikaciach, 3. roboty na pouzitie v Specidlnom pro-
stredi, napr. zachranarske roboty a 4. roboty vyrobené malymi alebo
stredne velkymi investi¢nymi spolo¢nostami.

V nasledujicom texte je uvedenych 10 finalistov rozdelenych podla
spomenutych kategbrii:

Obsluzné roboty

Paro - roboticky tulen s terapeutickymi Gcinkami
(Intelligent System/AIST/Microgenics)

Paro je chlpaty biely robot vytvoreny
podla modelu mladata tulena. Mozno
ho vyuzit ako nahradu za domace
zvieratko, pri¢om vyskumy dokazali,
Ze Paro ma aj terapeutické Ucinky
na niektoré typy pacientov. Telo ro-
bota je pokryté dotykovymi snimac-
mi, pricom akéné ¢leny umoznujui vykonavat robotu hladky pohyb.
Paro je uznavany pre svoju bezpecénost, Cistotnost, priatelskost a Zivot-
nost. V Japonsku uz bolo rozmiestnenych okolo 800 robotickych tule-
nov, pri¢om v kratkom ¢ase sa predpoklada jeho distribucia aj v dalSich
krajinach.

My Spoon - asistencny robot jedenia (SECOM)

Robot, ktory je urceny pre pacientov
s obmedzenym pohybom ruk, poma-
ha premiestnit bezné jedlo z podnosu
do ust. Pouzivatel si méze zvolit
z troch Urovni riadenia — manualneho
(joystick), poloautomatického a tplne
automatického podla toho, ¢o je pre
neho vzhladom na rozsah postihnutia
rak najlepsie. Okrem Japonska je tento robot dostupny aj v Holandsku
a inych krajinach Eurépy.

Roboticky ¢istiaci systém pre budovy
(Fuji Heavy Industries/Sumitomo)

Tento autonémny robot sa ,prechadza“
po chodbéch budov a cisti ich. Vd'aka jeho
schopnosti ovladat vytahy sa méze bez d'al-
Sieho dohl'adu prestvat z poschodia na pos-
chodie a po skonceni vsetkych naplanova-

nych distiacich Ukonov vratit do vychodiskového miesta. V sticasnosti
je jeden z tychto robotov zamestnany ako upratova¢ v 10 vyskovych
budovach v Japonsku vratane Harumi Triton Square a supermodernych
Roppongi Hills.

Priemyselné roboty

Motoman-DIA10/Motoman-1A20 (Yaskawa Electric)

poctu pracovnikov). DIA10 sa sklada ) i g
z dvoch 7-osovych robotickych ra-

mien pripevnenych k ,trupu“. Podla informacii vyrobcu ma robot
yzruénost ludskych rik bez fyzickych obmedzeni“. Rovnaka 7-osova
konstrukcia je zakladom aj pre 1A20, ,hadi* robot s vel'kou vol'nostou
pohybu a schopnostou pracovat v obmedzenych priestoroch.

Tieto priemyselné robotické chapad-
|4 sG schopné napodobnit pohyb
ludskych rak, ¢o je vynikajlca sprava
pre podniky obavajlice sa zmensuju-
cej sa japonskej populacie (a tym aj

Vysokorychlostny robot na overovanie spolahlivosti
(Denso Wave)

Tento robot vyuziva pokrocilé techno-
|6gie strojového videnia na vykonavanie
automatizovanej kontroly za pochodu.
Vysokospolahliva kontrola sa méze vy-
konavat na kazdej pozicii bez potreby
zastavenia linky, ¢o umozriuje zrychlit
a zefektivnit vykonavané operacie.

Roboty pre verejny sektor

Dial'kovo riadeny stavebny stroj
(Fujita/Technicka kancelaria v Kyushu,
Ministerstvo pédohospodarstva,
ciest a dopravy (Kyugi))

Tento dialkovo riadeny stavebny stroj bez po-
sadky bol poévodne vyvinuty pre nebezpecné
vyhladavacie Glohy po nestastiach, ako su lavi-
ny a zosuvy pody. Tieto roboty boli nasadené
v juni roku 2006 v Okinawe, kde doslo k velkym zosuvom pody a kde
pomahali zabranit dal$im zosuvom a tym skodam na majetku a drazom.

Urashima — autonémne podmorské plavidlo do vel'kych hibok
(Japonska agentira pre vyskum mora a zeme)

Urashima je dialkovo ovladané plavid-
lo na hlbokomorsky vyskum. Desat
metrov dlhé plavidlo je pohanané vo-
dikovymi batériovymi ¢lankami, co
mu umoznuje prekonat ovela dlhsie
vzdialenosti ako plavidlam vybavenym
lithium-ion batériami. Od&akava sa, ze
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Urashima bude nasadené ako ponorka prvého sledu, za ktorou budu
nasledovat ponorky s ludskou posadkou, ako aj pri vyskume oblasti,
ktoré budu oznacené ako nebezpecné alebo nedostupné pre ponorky
s ludskou posadkou.

Roboty malych a strednych
investicnych firiem

Vyhladavacie laserové skenery série URG (Hokuyo)

Tieto lahké kompaktné laserové skene- 3
ry sa vyznacuju nizkou spotrebou ener- N
gie, ¢o z nich robi idedlne snimace pre
A

autonémne mobilné roboty.

KHR-2HV (Kondo)

KHR-2HYV je vysokovykonny, zakazkovo vy-
robeny dvojnohy humanoidny robot — sta-
vebnica. Tento popularny robot je rychly,
lahky a sviznejsi ako jeho predchodca KHR-
1 a je vybaveny vacsimi moznostami riade-
nia, prevodmi, servopohonmi a softvérom.
Sedemnist nastavitelnych kibov umoztiuje
KHR-2HV  vykonavat chédzu dozadu,
mlynské koleso a napodobriovat ludské po-
hyby. Robot ma zabudované USB pripoje-
nie, o umoznuje ucenie robota vselijakym
zaujimavym trikom.

Squid - stroj na chytanie ryb
(Towa Denki)

Od roku 1970, ked Towa Denki zacala
vyrabat svoje prvé stroje na chytanie
ryb, vykonala tato spolo¢nost mnohé
zlepSenia. Vyuzivajlc také funkcie, ako
st moderny detektor zataze, vyhlada-
va¢ sépii & detektor hibky mora, dokaZe zariadenie vykonavat auto-
matizované operacie, vdaka ktorym sa zvySuje produktivita lovu sépii.

Ocakadva sa, Ze japonsky trh robotov porastie zo sicasnych 500 mld. yenov
(4,5 mid. USD) na takmer 1,8 bil yenov (16 mld. USD) v roku 2010, pri-
¢om najvdcsi ndrast zaznamend vyroba robotov pre sluzby v domdcnosti.

-tog- n

Blizsie informacie o publikovanych robotoch,
ako aj vysledky vyhlasenia najlepsich robotov
v danej kategorii su publikované

na www.atpjournal.sk pri linku tohto clanku.
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