RIADIACA A REGULACNA TECHNIKA

Trajexia — progresivny
systém riadenia pohybu

Trajexia je nova polohovacia platforma, ktora ponuka vykon Specialneho
polohovacieho systému, jednoduchost pouzitia vdaka Specializovanym
nastrojom automatizacie a riadenia pohybu a zaruku kvality

od globalneho vyrobcu. S rieSenim Trajexia ziskate komponenty

na vytvaranie tych najlepsich strojov, a to nielen dnes, ale i v budtcnosti.

Trajexia, vyspela koordinacia pohybu v 16 osiach prostrednictvom
odolného a rychleho pohybového prepojenia, je riadiaca jednotka vy-
bavena tcelovymi pohybovymi instrukciami so sibeznym spracovanim,
schopna stcasne vykonavat az 14 Gloh. Pokrodilé ladiace nastroje
zahfnaju funkcie trasovania a osciloskopu s otvorenymi moznostami.
Standardne je systém vybaveny portom ethernet a ako doplnok roz-
hranim Profibus-DP a DeviceNet.

Jednoducha a vykonna platforma riadenia pohybu

Srdcom platformy Trajexia je novy vysokoUcinny koordinator riadenia
pohybu s viacilohovym spracovanim TJ1-MC16. Obsahuje 32-bitovy
digitalny signalny procesor. Riadiaca jednotka TJ1-MC16 je navrhnuta
$pecilne tak, aby spiiala dne$né najnaroénejiie tlohy plynulého riade-
nia pohybu s ovladanim az 16 osi prostrednictvom nezavislého riadenia
polohy, otac¢ok alebo to¢ivého momentu v kazdej osi, ktoré zaistuje
zbernica MechatroLink-II.

Pouzitie pohybovej zbernice MechatroLink-Il vyrazne znizuje kabelaz,
zlozitost instalacie a poruchy pri si¢asnom zvyseni spolahlivosti sys-
tému a poskytovania transparentnych informacii v celom systéme.
Pohybova zbernica MechatroLink-Il prenasa nielen priame pohybové
prikazy pre jednotlivé osi, ale sa cez fu prenasaji i konfiguracné a mo-
nitorovacie Udaje sledujlce stav jednotlivych komponentov pripoje-
nych na tato zbernicu — serva, menice, /O moduly.

Jednoducha rozsiritelnost platformy Trajexia z nizkeho poétu osi na
vysoky pocet vytvara moznost opakovaného pouzitia pohybovych
rieSeni v niekolkych verziach strojov, ¢o poskytuje vyrazné
Uspory casu a nakladov potrebnych na vyvoj. Okrem toho
umoznuje flexibilita platformy Trajexia aj po uvedeni stroja do
prevadzky Sirokd $kalu Gprav vyrobného pro-

cesu smerujicu k tomu, aby stroj
rychlo a jednoducho plnil neustale sa
meniace a niekedy i nedakané vy-
robné poziadavky s minimalnymi
alebo dokonca nulovymi prestojmi
stroja.

MECHATROL iy

Trajexia je priamo pripojitelna k PLC
a termindlom Omron cez rozhranie
RS-232C alebo ethernet. Vyvojari

Omron pamatali aj na riadiace systémy inych vyrobcov, ku ktorym sa
Trajexia pripaja cez rozhranie Profibus-DP alebo DeviceNet.

Firma Omron, samozrejme, pontika aj akéné ¢leny, ktoré s pripojitel-
né k systému Trajexia cez pohybovii zbernicu MechatroLink-Il. SG nimi
servopohony radu Sigma-Il a JUNMA-ML, frekvenéné meniée radu V7,
E7, F7 a 1/O moduly radu JEPMC.

Jeden softvér, jedno pripojenie

Projekt Trajexia je zahrnuty do koncepcie Smart Platform, ¢o zname-
na, ze k praci je potrebny jeden softvér — CX-One a jedno pripojné
miesto k poditaéu — RS232, ethernet, cez ktoré mozno programovat,
ladit, konfigurovat a monitorovat nielen systém Trajexia, ale i kompo-
nenty pripojené na zbernicu MechatroLink-Il. Do balika Cx-One pri-
budol dal3i nastroj na pracu so systémom Trajexia, ktorym je Motion
Perfect. Je to mocny, ale intuitivny nastroj zalozeny na programovani
v jazyku Motion BASIC so $pecialnymi inStrukciami na riadenie pohybu,
konfigurovanie a monitorovanie jednotlivych osi. Motion Perfect obsa-
huje mohutné graficko-tabulkové nastroje na monitorovanie okamzité-
ho stavu i priebehu systémovych a pouzivatelskych premennych a pre-
rusovacie a trasovacie nastroje. Praca s takymto softvérom je velmi
efektivna. Sofistikované enkrypéné metédy zarucuju ochranu aplikacie
pred jej zneuzitim. Uzito¢na je automaticka identifikacia komponentov
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pripojenych na zbernici MechatroLink-Il, vdaka ktorej je konfiguracia
tychto komponentov zaleZitostou niekolkych minit. Inteligentna
architektura Trajexia povoluje dialkovy pristup cez ethernet a Mecha-
troLink-Il az na akcné ¢leny — servopohony, menice, I/O jednotky.

Systém riadenia pohybu mozno poskladat z nasledujicich modulov:
* napajaci zdroj CJ1W-PA202,

* riadiaca jednotka TJ1-MC16,

* modul MechatroLink-Il master TJ1-ML16,

* pripojenie dvoch externych enkodérov k systému TJ1-FLO2,

* modul Profibus-DP slave T)1-PRT,

* modul DeviceNet slave TJ1-DRT.

Funkcie a vyhody:

* 16-osova koordincia s pokroc¢ilymi moznostami polohovania pro-
strednictvom odolného a rychleho polohovacieho pripojenia,

* na kazdej osi mozno robit zlozité interpolaéné pohyby, priebehy

elektronickej vacky a ozubenych kolies,

pokro¢ilé nastroje ladenia vratane funkcii trasovania a osciloskopu,

viactlohova prevadzka so spustenim az 14 UGloh stcasne,

e zabudované rozhranie ethernet, volitelné rozhranie Profibus-DP
a DeviceNet,

¢ typické poutzitie v obrabacich strojoch, letmé noznice a pily, baliace
stroje a linky.

Omron v platforme Trajexia pontka zakaznikom vynikajici, plne inte-
grovany systém automatizacie v oblasti riadenia pohybu. Pre dnesok
i zajtrajSok... najlepsia vol'ba je, samozrejme, Trajexia.
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