TECHNIKA POHONOV

Lexium 05
kompaktné rieSenie

pre synchréonne servomotory

od Schneider Electric

V poslednych rokoch sa v oblasti riadenia pohybu a polohy pohonov
vyrazne rozsiruje ponuka znacky Telemecanique spolocnosti Schneider
Electric. Popri uspesnych menicoch, ako su Altivar 11, 21, 31 alebo

komplexne vyspelejSich 61 a 71 a softstartéroch Altistart 01

a momentovo riadenej 48, prichadza na trh ponuka novej
generacie servomeni¢ov pod nazvom Lexium so servomotormi
BSH. Ako prvy predstavujeme Lexium 05 - servomenic

poskytujuci efektivne rieSenie pre navrh a optimalizaciu strojov

N\

s ohladom na vysoku technicku uroven a nizke ekonomické naklady.

Hardvérova ponuka

Lexium 05 pontka kompletné rieSenie urcené na riadenie striedavych
synchrénnych servomotorov. Vyraba sa v tyroch typovych velkostiach
s vykonmi od 0,4 do 6 kW a napitovym rozsahom od jednofazovych
100 az 240 V az po trojfazové 200 az 240 V a 380 az 480 V riesenia.
Jeho hlavnymi zbranami na trhu servopohonov je priaznivy pomer ce-
ny a vykonu, kompaktné vyhotovenie, malé rozmery, flexibilita, otvo-
rena komunikacia a jednoduchost v nastaveni a v instalacii. Nadstan-
dardna vybava navySe prinasa v zakladnom vyhotoveni sietovy EMC
filter triedy A (EN 55011), kovovi dosku na spravne ekvipotencialne
ukostrenie tienenia vodi¢ov s ohladom na elektromagnetickd kompati-
bilitu, ako aj integrovanti brzdnu jednotku s brzdnym odporom. Dal3i-
mi vyhodami je rychle prispésobenie servomenica na instalaciu napaja-
nia v IT sieti, zabudované bezpeénostné funkcie zamedzujlce nahodny
rozbeh motora a tzv. bezpe¢nostné zastavenie v kategérii 0 a 1 podla
EN 60204-1, rozsirena prevadzkova teplota do 50 °C, montaz na DIN
listu alebo na panel a komunikaéné rozhrania CANopen a Modbus
(pre typovii verziu LXMO5A), alebo Profibus DP a Modbus (pre typo-

vi verziu LXMO5B) so zabudovanym vypinatelnym impedancnym
zakonéenim zbernice dat. Rychlou vzorkovacou periédou pridovej
slu¢ky (iba 62,5 us) st Lexia 05 urcené ako vykonové akéné cleny
v pohonarskych systémoch riadenych prostrednictvom Specialnych ria-
diacich jednotiek pre servopohony alebo s pouzitim Standardnych PLC.
V danych PLC sa riadenie uskuto¢fiuje po komunikaénej zbernici
s vyuzitim zabudovanej funkcie polohovania.

Pre servomenice Lexium 05 je k dispozicii novy rad synchrénnych
servomotorov BSH. Pri vzajomnej spolupraci je k dispozicii nomi-
nalny kratiaci moment od 0,5 do 36 Mm v rozsahu otac¢ok od 1 500
do 6 000 min"'. Uvedené servomotory majli vdaka pouzitej novej tech-
noldgii vinutia vyjadrenych pélov velmi dobry pomer objemu a dosa-
hovaného krutiaceho momentu na hriadeli motora, a to pri celkovo
kratSom servomotore a menSom momente zotrvacnosti rotora. Moto-
ry sa dodavaju v piatich Sirkovych vyhotoveniach (50, 70, 100, 140
a 205 mm) s jednootackovym alebo viacotackovym absolitnym SinCos
enkodérom s komunikaénym rozhranim Hiperface®. Z hladiska vyho-
tovenia sa pontka krytie IP40 alebo IP65, s mechanickou brzdou alebo
bez nej, s volitelnou prevodovkou (3 : 1 az 40 : 1) alebo bez nej, s na-
stavitelnymi konektormi na pripojenie vykonového kabla a kabla na pri-
pojenie enkodéra s meni¢om, s réznymi typmi hriadela (hladky hriadel
alebo hriadel's drazkou na pero) a spésobmi montaze.

Kompletna ponuka servomenicov Lexium 05 obsahuje preddefinované
stibory, ktoré zjednodusuju ¢asto komplikovany proces Specifikacie ce-
|ého servopohonu. Znamena to, ze k danému servomenicu sa posky-
tuje podla vyberovych tabuliek v katalégu adekvatny servomotor, kab-
le na prepojenie servomenica a servomotora a dalSie prislusenstvo ako
doplnkové brzdné rezistory a EMC filtre, siefové a motorické timivky,
vzdialeny nastavovaci terminal, ako aj bezpecnostné brzdné relé, kab-
le na prepojenie programovatelného logického automatu (PLC) so ser-
vomeni¢mi a prevodniky z inkrementalneho snimaca s 24 V logikou
na RS-422 atd. NavySe na dimenzovanie pohonu je k dispozicii Specia-
lizovany softvér.

Softvérova podpora

Servomeni¢ Lexium 05 sa v dizajne podoba menicom Altivar 31.
Nastavenie prevadzkového stavu ma teda podobne ako pri menicoch
Altivar riesené prostrednictvom zabudovaného ovladacieho terminalu.
Vsetky parametre mozno nastavit aj prostrednictvom vzdialeného ter-
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minalu, PC (a to kablom,
ale aj bezdrétovo pros-
trednictvom technolégie
Bluetooth) alebo PLC.

Na jednoduché a rychle nastavenie
(dokonca v niektorych pripadoch jedno-
duchsie ako pri frekvenénych menicoch)
s moznostou prehravania alebo Upravy progra-

mu mimo daného servomenica slGzi softvérovy pro-

gram PowerSuite. Tento program je znamy uz z nastavovania menicov
Altivar, softStartérov Altistart a riadenych motorovych spustac¢ov TeSys
U a pontka nekomplikované a privetivé pouzivatelské prostredie s dal-
$imi zdokonalenymi funkciami zjednodusujicimi obsluhu a nastavenie.
Jednou z vitanych funkcii je uz z minulosti dobre zname automatické
nastavenie (autotuning), ktorym sa po vybere pouzivaného servomo-
tora a servomenica z pontkanej databazy automaticky nastavia vSetky
potrebné parametre. Tieto parametre sa vycitaji vdaka komunikaéné-
mu rozhraniu medzi servomotorom a servomeni¢om, ktoré je urcené
na prenos hodnét parametrov motora ulozenych na ,elektronickom
typovom Stitku motora“. Vysledkom je kompletny pohon s nastaveny-
mi parametrami, a to aj v oblasti PID regulacie (hlavne slu¢ka pradu
(momentu) a slu¢ka otacok). Nastavenie parametrov regulatora sa
automaticky spista opakovanou sekvenciou jednotlivych skokov Ziada-
nej hodnoty otacok a polohy, servomeni¢ vyhodnoti reakcie a najde
optimalne nastavenie regulatora v zavislosti od mechanickych paramet-
rov pohananej sistavy.

Samozrejme, v PowerSuite je mozné ruéné doladenie vsetkych para-
metrov pohonu, ako aj doregulovanie polohy a dalsich Specialnych
parametrov. K dispozicii je okrem kompletného nastavenia pohonu aj
editacia parametrov, diagnostika, monitorovanie, testovanie, tlacenie
alebo export suborov parametrov do kancelarskych programov. Soft-
vérovy osciloskop v PowerSuite v.2 umoziuje sicasne zobrazit az Sty-
ri f'ubovol'né premenné, ktoré mozete ulozit, zvadsit detaily, zobrazit
historiu a takto neustale zlepSovat nastavenia a Udrzbu technologické-
ho celku.
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Servopohon mozno prevadzkovat v rezime miestneho riadenia a v re-
zime riadenia po komunikacnej zbernici. V miestnom rezime st v ser-
vomenici k dispozicii dva analégové a Sest logickych vstupov, ktoré
mozno pouzit na zadavanie otacok alebo kratiaceho momentu, a to
s otackovym alebo momentovym obmedzenim. Na ozivenie jednotli-
vych vstupov a vystupov, ako aj samotného riadenia servomenica treba
zabezpecit 24 V externym zdrojom (odliSnost od Altivarov, kde je na-
pajanie riadenia rieSené vlastnymi zdrojmi 24 V a 10 V). Servomenice
su navySe vybavené univerzalnym vstupno-vystupnym portom, ktory
pri nastaveni ako vystupny slizi na emuléciu inkrementalneho snimaca.
Ak ho nastavime ako vstupny, mozno riadit servomeni¢ logickymi sig-
nalmi A/B z inkrementalneho snimaca (protokol RS-422) alebo frek-
vencne a logickym signalom mozno menit smer otacok.

V rezime riadenia po komunika¢nej zbernici mozno zadat otackovy
profil alebo polohovanie s definovanou hodnotou otacok a casov
trvania rozbehovej a dobehovej rampy. Popri uvedenych dvoch zaklad-
nych rezimoch poskytuji servomenice dalsie doplnkové tzv. servisné
rezimy, ako st napriklad navrat do referen¢ného bodu, ru¢né zadava-
nie dvoch prednastavenych otacok, automatické nastavenie regulac-
nych sluciek atd.

Pre bezpecnu instalaciu a jednoduché a rychle nastavenie servomenica
je pri kazdom menici k dispozicii CD-ROM s kompletnou dokumenta-
ciou a programom PowerSuite 2.

Idealne riesenie pre riadenie
vasich strojov a technolodgii

Samozrejme, ponuka Schneider Electric v oblasti riadenia servopoho-
nov so synchrénnymi servomotormi dodavanymi pod znackou Tele-
mecanique nekondi len pri Lexium 05. K dispozicii je dnes aj vykonovo
vyssie postavené Lexium 15 (do 42,5 kW) s typmi servomotorov BSH,
BDH (az do 90 Nm nominélneho kritiaceho momentu a 8 000 min™’
otacok) a dalSie typy servomenicov a servomotorov.

Kompletna ponuka Lexium 05 so servomotormi BSH spojena s ria-
diacimi systémami z platformy priemyselnych PLC Schneider Electric
(Twido, TSX Premium), doplnenymi Specidlnymi modulmi, ako st
napriklad pre TSX Premium k dispozicii moduly TSX CAY (riadenie
az Styroch nezavislych alebo koordinovanych osi alebo az troch osi
s interpolaciami), to je idedlne rieSenie pre riadenie strojov a technolo-
gickych liniek. Efektivne sa tento balik riadenia uplatni napriklad v ba-
liacich strojoch, obrabacich strojoch, pri etiketovani, paletizacii, mani-
pulacii, montaznych pracach, rezani a deleni materidlu, plneni, lepeni,
skrutkovani, pripadne opisovani.

Verime, ze novy rad Lexium 05 vam poskytne nové moznosti v oblasti
riadenia servopohonov a spolu s meni¢mi Altivar, softStartérmi Altistart
a motorovymi spusta¢mi TeSys prinest vasim aplikaciam spolahlivost,
bezpecnost a technickd vyspelost.
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