TECHNIKA POHONOV

Netradicné riesenia
s pohonmi VONSCH

Spolo¢nost VONSCH potvrdzuje svoje inZinieringové kvality vdaka ¢astym

naro¢nym a netradiénym pohonarskym aplikaciam. V tomto ¢lanku predstavime

niektoré z poslednych zaujimavych softvérovych a hardvérovych rieSeni VONSCH.

Dvojity zdvih pristavného Zeriava

Investicne narocnym a softvérovo zaujimavym rieSenim s pohonmi
VONSCH je riesenie zdvihu pristavného zeriava 16/32 t, kde boli do-
dané frekvenéné menice typu VQFREM 400 od 37 do 160 kW so Spe-
cidlnou softvérovou vybavou. Pri rekonstrukcii pristavného Zeriava sa
povodné stykacové riadenie motorov jednotlivych osi pohybu nahra-
dzalo riadenim pomocou frekvenénych menicov. Tato rekonstrukcia
mala za ciel zvySenie spolahlivosti a plynulosti prevadzky Zeriava, zni-
Zenie prudovych $piciek a napokon aj zvySenie komfortu obsluhy zZe-
riava. Motory jednotlivych pohonov zostali pévodné aj s mechanickymi
¢astami (prevodovky, brzdy).

V tomto ¢lanku sa zameriame hlavne na pohon dvojitého zdvihu Zeria-
va, nakolko si jeho riesenie vyzadovalo niekolko inovativnych rieseni.
Ide o dva rovnaké zdvihy s motormi 100 kW, ktoré cez prevodovky
pohanaju navijacie bubny na dve samostatné lana. Tie prechadzaju

Pristavny Zeriav

Zdvihové motory, brzdy s prevodovkami a navijacimi bubnami

ststavou kladiek zo strojovne cez vyloznik a na ich koncoch sa pripaja-
ji dve technologicky odlisné koncové zariadenia. Jednym je drapak
na prekladanie sypkych materidlov a druhym kladkovy hak na pevné
bremena (kontajnery). Motory st pévodné — krizkové a na riadenie
frekvenénymi meni¢mi sa im vyskratovali rotorové krizky. Na vystupe
prevodoviek je umiestnena mechanickd spojka, ktora obidva zdvihy
spriahne zaradenim pridavného prevodového ozubeného kolesa. Zdvi-
hy st vybavené robustnymi ¢elustovymi brzdami.

Mechanické spriahnutie motorov zdvihov ma velky vyznam pri praci
s kladkovym hakom, nakolko pri praci dochadza k postupnému naras-
taniu polohovej odchylky a k prestvaniu bodu spojenia oboch lan az
do kladky haka, ¢o méze sposobit jej poskodenie. Jednou z poziadaviek
odberatela bolo zachovanie tohto mechanického prepojenia.

Pri vyradenej spojke zdvihov sa spravidla pracuje s drapakom. Vtedy
zeriavnik dvoma zadavacimi pakami ovlada zvlast kazdy zdvih a riadi
zdvihanie aj otvaranie a zatvaranie drapdka. Toto ovladanie zostalo za-
chované aj po prestavbe Zeriava.

Na pohony zdvihov sa pouzili dva menice frekvencie VQFREM 400.
Na motory sa osadili inkrementalne snimace rychlosti IRC s rozliSenim
1 024 imp./ot. Obidva zdvihy pracuji vo vektorovom rezime. Tento re-
Zim umoznil znizit zaberové prudy a opotreblvanie mechanickych
brzd zdvihov. Tiez zavedenie spatnej vazby prinieslo aj stabilnejsie
otacky rotorov a ich nezavislost od velkosti zataze, takze pri praci
s drapakom nedochadza natolko k samovolhému otvaraniu a zminima-
lizovali sa korekéné zasahy zeriavnika.

Pri zaradenom spajacom mechanizme bolo potrebné riesit aj vzajom-
né prepojenie zdvihovych menic¢ov frekvencie, aby oba pracovali
na rovnakych frekvenciach a blokovali sa navzajom v pripade poruchy
alebo pretazenia. Od kontaktu zaradenia spojky sa prepne SADA para-
metrov na oboch menic¢och, v ktorej je nastavené riadenie MASTER —
SLAVE. Potom prostrednictvom sériovej linky RS 485 meni¢ MASTER
s rychlostnym vektorovym riadenim kopiruje riadiace povely do SLAVE
menica a cita jeho stav pre potreby blokovania.
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Princip riadenia motorov Zeriava

Preto softvérovi pracovnici pristupili k doplneniu softvéru o moznost
riadenia MASTER SLAVE so zadavanim momentu motora. Pri tomto
riadeni meni¢ MASTER pracuje v uzavretom rychlostnom rezime a za-
dava podradenému menicu, ktory je nastaveny ako regulator momen-
tu, svoj skuto¢ny moment ako Zzelany. V podstate potom ide o rych-
lostné riadenie s dvoma generatormi momentu, pri¢om nastavenim
parametrov mozno nastavit pomer rozlozenia momentu medzi obidva
motory. Tento rezim je vhodny aj na riadenie drapéka s vyradenim spa-
jacieho mechanizmu. Potom MASTER riadi rychlost hlavného zdvihu
a SLAVE s nadstavenym prebytkom momentu udrziava drapak uzavre-
ty po celej drahe.

Viac pohonov na jednom zariadeni

Viete, ze ak pracuje viac pohonov na jednom zariadeni a medzi po-
honmi je mechanicka interakcia (navijacky, spriahnuté pohony, rézne
valcovacie stolice) alebo pracujt v striedavych rezimoch motor/gene-
rator (skupina vytahov v jed-
nej strojovni), je z hladiska
spotreby elektrickej energie
vyhodné v rozvadzadi popre-
pajat medzi meni¢mi jednos-
merné medziobvody? Gene-
rovana energia sa automaticky
prestiva do pohonov v moto-
rickom rezime prevadzky
aoto menej sa spotreblva
z napdjacej sustavy. Technické
detaily konzultujte so servis-
nymi pracovnikmi VONSCH.
Takéto riesenie pouzili inZinie-
ri VONSCH pri regulacii navi-
jacich strojov v papierenskom
priemysle a pri regulacii bra-
sky ozubenych kolies v strojar-
skom priemysle.

Regulacia brusky ozubenych
kolies s rieSenim VONSCH

Netradi¢né pouzitie procesného regulatora

Vypoctové a prenosové funkcie procesného regulatora zabudovaného
v meni¢och VQFREM sa daji poutzit aj netradi¢nym spésobom tak, ze
sa vyuziju len niektoré bloky signalov. Prakticky si to ukazeme na pri-
klade regulacie zrychlenia.

Do analégového vstupu s vyznamom spatnej vazby sa privedie signal,
ktorym budeme nastavovat pozadovant akceleraciu (zrychlenie). V po-
hodnotach bude zrychlenie narastat a pri mensich hodnotach ako po-
lovica rozsahu bude zrychlenie klesat. Zelana hodnota procesného re-
gulatora predstavuje ofset nulového zrychlenia a hodnota integracnej
zlozky procesného regulatora bude urcovat citlivost alebo rozsah
zadavania. Zlozku P nechame vypnuti. Signal akcelerac¢nej vazby tak
bude integrovany a prevedeny na zelanu frekvenciu, ktora je obme-
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2.3.1 zdroj zelanej pevna parameter 12.3.1 urcuje
hodnoty hodnota  ofset nulového zrychlenia

4.3.1 spatna AIN| signal Zelanej akceleracie
vazba PR sa privedie do AIN|

7.21 rampa 03s maximalna akceleracia
rozbehu 1

7.2.3 rampa 0,3s maximalna deceleracia
dobehu 1

9.3.1 min. 0,00 Hz dolné ohranicenie rychlosti
frekvencia

S 2 max. 50,00 Hz  horné ohranicenie rychlosti
frekvencia

12.1.1 procesny inverzny  zapnuty procesny regulator
regulator (PR) s invertovanim reg. odchylky

12.2.1  regulator 0,00 vypnuta zlozka P
procesu P

12.2.2 regulator 10,00 s zlozka | predstavuije citlivost
procesu | (rozsah) akcelera¢ného vstupu

12.2.3  regulator 0,00 s vypnuta zlozka D
procesu D

12.3.1 pevna zelana 50,0 %

veli¢ina PR

Tab.1 Vzorové nastavenie

dzena ohranic¢eniami rychlosti a rampovymi funkciami, ktoré v podsta-
te obmedzuju zrychlenie.

Takéto riadenie je vhodné pri riadeni vozikov alebo pri trakénych apli-
kaciach ako elegantna nahrada plynového pedala. Svoje uplatnenie naj-
de aj pri regulacii elektrickych lokomotiv a elektromobilov.

Viac informacii o zaujimavych softvérovych a hardvérovych rieseniach
VONSCH najdete na www.vonsch.sk v polozke referencie, kde je
mozné vyhladavanie podla typu aplikacie (napr. Specialy) alebo podla
odvetvia (napr. strojarsky priemysel). PodrobnejSie technické detaily
konzultujte s inziniermi VONSCH telefoncky alebo zaslanim dopytu e-
mailom. Produkt pre vase potreby Vam poméze vyspecifikovat dotaz-
nik na www.vonsch.sk v sekcii Produkty — Ako vybrat produkt?
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Kompletné materialy vratane technickej
dokumentacie a informacii o najnovsich
aplikaciach, ako aj aktualne novinky
najdete na hlavnej stranke vyrobcu:

www.vonsch.sk

Podrobnejsie technické informacie
o produktoch najdete na internetovej stranke:

http://www.vonsch.sk/produkty/index.php?lang=sk

Na tomto linku najdete
vol'ne stiahnutelhé softvéry vyrobcu:

http://www.vonsch.sk/software/index.php?lang=sk




