APLIKACIE

Eﬂl Paletizacia s robotmi

v nabytkarskom priemysle

v nabytkarskom priemysle ¢i uz na paletizéciu, depaletizaciu, balenie,
prekladanie, atd.

Divizia Robotiky spolo¢nosti ABB v spolupraci s firmou Energo -
Robotics maji za sebou niekolko UspesSnych zrealizovanych liniek
s robotmi pre klti¢ovych vyrobcov nabytku na Slovensku.

Jeden z poslednych projektov st dve baliace linky, kde si pouzite
paletiza¢né roboty pre firmu pésobiacu na strednom Slovensku, ktora sa
zaobera vyrobou nabytku a bytovych doplnkov

Pre tuto spolo¢nost sa musel vyriesit problém balenia viacerych druhov
vyrobkov na jednej linke. Vyslednym rieSenim st dve linky, baliaca linka
P7 a baliaca linka P5. Obidve linky su identické, rozdiel je v pocte
spracovavanych vyrobkov. Na baliacej linka P7 sa naraz méze spractvat
az 7 druhov vyrobkov réznych rozmerov. Na linke P5 sa naraz méze
spractvat az 5 réznych druhov. Linka P7 obsahuje navyse este balenie
kombi vyrobkov. Baliace linky P7 a P5 obsahuiju:

* zberny systém - sl(iZi na prepravu skatul az po nulovu liniu zalepovaca
ciel Skatal

* zalepovac Skatul - zabezpecuje nanasanie lepidla na celnl a bo¢né
CastiSkatule

* paletizaéné pracovisko s robotom ABB IRB 660 — robot IRB 660
odobera vyrobky s odoberacieho dopravnika pomocou koncového
manipulatora (obr.|) a podla nadefinovaného ukladacieho planu ulozi
na pripravent paletu v doraze palety (obr.2.)
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Obr.2 Paletizacné pracoviska na odkladanie z linky
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Obr.4 Usporiadanie odkladacieho pracoviska baliacej linky

¢ pracovisko balenia kombi vyrobkov — pracovisko na kompletovanie
kombi balenia pomocou ru¢ného manipulatora (linka P7)

Jeden z dalsich Uspesnych projektov s robotmi v nabytkarskom
priemysle je implementdcia paletiza¢nych robotov ABB IRB 640 do
odkladacieho pracoviska baliacej linky L 4500 navrhnutej firmou Energo
—Robotics pre jedného z klti¢ovych vyrobcov nabytku na Slovensku.

Dané pracovisko sltzi na automatické odkladanie zabalenych vyrobkov
na palety réznych rozmerov a vyhotoveni. Vykon linky je |12 balikov za
minutu, pricom rozmery Skatul sa pohybuiji od najmensich 400 x 300 x
18 mm po najvacsie 2500 x 750 x 40 mm a nosnost robota je 180 kg.
Odkladacie pracovisko baliacej linky je zlozené z odberného dopravnika
robota so stohova¢om $katdl (L=2700mm; S= 1050mm; V=850mm),
paletiza¢ného robota ABB IRB 640 s chapadlom, dotlacacieho zariadenia
plastovych paliet, centrovacom paliet a ochranného oplotenia. Finalne
usporiadanie robotizovanych pracovisk je na obr.3. Usporiadanie
daného pracoviska je naobr.4

Pouzitie priemyselnych robotov na Slovensku ma ¢oraz Sirsie uplatnenie
v réznych priemyselnych odvetviach. Jednak pri odstranovani tazkej,
alebo monotdénnej ludskej prace, ale hlavne tam, kde st vysoké
poziadavky na rychlost, presnost a rovhomernost vykonu. Dosahuje sa
tym vysoka produktivita prace a efektivnost vyroby. Vdaka dobrym
vlastnostiam robotizovanych pracovisk a stale rastticim poziadavkam na
optimalizéciu vyrobnych procesov pomocou robotov neustale zvysuje
pocetinstalovanych robotov aj v slovenskom nabytkarskom priemysle.
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Obr.3 Odkladacie pracoviska baliacich liniek
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