ROBOTIKA

STYRI V JEDNOM = IRB 6620

Novy robot vyvinuty

pre automobilovy priemysel

Spoloénost ABB uvadza na trh novy kompaktny a energeticky tsporny robot IRB 6620. Robot bol
vyvinuty pre automobilovy priemysel a je Specialne optimalizovany pre aplikacie odporového zvarania.

Vyvojovi pracovnici ABB diskutovali s mnohymi svojimi zdkaznikmi, aby
vyvinuli cenovo efektivny a lahko ovladatelny robot, schopny
manipulovat z bremenami do 150 kg. V novom IRB 6620 je preto
zahrnutych mnoho skisenosti a poziadaviek zakaznikov pri zachovani
tradicnych vlastnosti robotov ABB, ako si vysoka odolnost proti
koliziam a nizke naklady na idrzbu.

Hlavnym dévodom, preco sa v ABB rozhodli vyvinit novy robot, bola
potreba zredukovat naklady v automobilovom priemysle a vlastna snaha
spolo¢nosti ABB pontknut ¢o najidedlnejsi robot na odporové zvaranie.

KedZe IRB 6620 sa da pouzivat aj v invertovanej a naklonenej pozicii, je
velmi atraktivny aj na nasadenie v inych aplikaciach. Jeho nizka hmotnost
bude napriklad velkou vyhodou tam, kde robot obsluhuje iny stroj —
robot totiz mozno umiestnit na vrch stroja.

Obr. | Robot je schopny operovat zo sSikmého podkladu, aj invertovany

Diskusia o novom type sa zacala v roku 2004

NajnaliehavejSou poziadavkou zakaznikov bolo mat lahko pouzivatelny
a efektivny robot, bez nutnosti znizenia vyrobnej kapacity alebo dosahu,
oproti doteraz pouzivanym robotom ABB v uz existujicich linkach.
Ambicia priniest na trh cenovo efektivnejSie riesenie pre automobilovy
priemysel bola velkou vyzvou.

Prevodovky a motory predstavuji 60 az 70 % z ceny robota, ¢o vedie
k otazke: Aky velky podiel z celkového mnozstva aplikacii odporového
zvarania v automobilovom priemysle mozno vyriesit nasadenim
kompaktnejsieho robota, ktory by bol pre nasich zékaznikov cenovo

efektivnej$i? Pri hladani odpovede na tuto otiazku ABB analyzovala
mnozstvo liniek a aplikacii odporového zvarania, ktoré spolo¢nost
dodala v minulosti. Vysledkom tohto Usilia je IRB 6620, ktory je schopny
obsiahnut 70 az 80 % aplikacii odporového zvarania v automobilovom
priemysle.

Nové moznosti automatizovanych pracovisk

IRB 6620 je kompaktny robot, pri¢om pri porovnani s jeho velkostou,
jednoducha a oproti inym typom robotov v tejto triede znacne
odlahdend konstrukcia poskytuje pomerne rozsiahly dosah 2,2 m,
s velmi dobrym dosahom aj za seba a pod uroven zakladne robota.
Poskytuje to mnoho novych vyhod pri koncepénom rieseni liniek
odporového zvarania. Pouzitim IRB 6620 méze byt dizka tychto liniek
vyrazne skratend, ¢o znizi investi¢né naklady. Velmi dobra schopnost
dosahu pod seba umozriuje nasadit tento robot vo viacerych trovniach,
¢o zvysi materialny tok linkou. Na rovnakom priestore teraz méze
pracovat jeden robot nad druhym a Setrit miesto (8 robotov IRB 6620
zaberie rovnaki plochu ako 4 roboty v stcasnych vyrobnych linkach),
pricom je zachovanad dobra koordinacia medzi jednotlivymi robotmi
amaterialny tok linkou.

Obr. 2 Umiestnenie nad seba zniZuje priestorové naroky linky

Velkou vyhodou tohto kompaktného robota je jeho jednoducha
instalacia. Celkova hmotnost je len 900 kg, ¢o z neho robi absolitne
najlahsi robot v jeho triede na trhu. Velmi to ulahcuje instalaciua mozno s
nim jednoducho manipulovat bezne dostupnymi zdvihacimi a mani-
pula¢nymi zariadeniami bez potreby Specialnych nastrojov.
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Novy clen v typovom rade

IRB 6620 rozsiruje typovy rad robotov 6600 urceny pre vysoké zata-
Zenia a velké vykony pri praci s vysokymi momentmi zotrvacnosti na
zapastirobota.

Obr. 3 Rad IRB 6600 na vysoké zatazenie a velké vykony (vizualizacia)

S cielom dosahovat vysokl kapacitu produkcie, svojou kompaktnou
velkostou a extrémne nizkou hmotnostou, moznostou pracovat vo
viacerych pracovnych poziciach a pri nizkych nakladoch na tdrzbu je IRB
6620 velmi efektivnou alternativou v automatizacii odporového
zvarania, obsluhy strojov, manipulacie s materidlom atd.

maji mnoho spolo¢ného. Napriklad umiestnenie kotviacich otvorov
a koncové priruby st rovnaké pri oboch typoch. Rovnaké nastroje
a nahradné diely moézu byt pouzité pocas instalacie i pri servisnych
pracach. Vyhodou je aj to, Ze zariadenie na oSetrovanie $piciek elektréd
zvaracich kliesti mozno umiestnit priamo na zakladru robota (vyhoda pri
nasadeni vo viacerych Grovniach nad sebou).

IRB 6620 je prvy robot navrhnuty pre EPS (Electronic Position Switches).
EPS nahradza doteraz pouzivany systém mechanickych snimacov
natocenia v jednotlivych osiach robota (bezpeénostny prvok na ochranu
okolitych zariadeni a obsluhy, sltziaci na detekciu pritomnosti robota
v urcitej oblasti pracovného priestoru). EPS je pIne softvérové riesenie,
ktoré mozno lahko nastavit a vyladit, ¢o umoznuje jednoduchsiu
inStalaciu. Prvky EPS st na robote umiestené tam, kde bola pévodne
kabelaz a ststava mechanickych spinacov.
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Technicka charakteristika

Robot IRB 6620 je navrhnuty bez vyvazovacieho bubna, ¢o znizilo jeho
rozmery ahmotnost. Je schopny pracovat v nestandardnych pracovnych
poziciach, v prehustenych vyrobnych linkach. Robot ma zabudovany SIS
(Service Information System), ktory monitoruje vsetky pohyby
a zatazenia stroja, ¢o optimalizuje poziadavky na servis. Zapastie je
navrhnuté tak, aby sa zredukovalo opotrebenie kablovych chrani¢iek
pre pracovny nastroj robota, o zvysuije ich Zivotnost a znizuje naroky na
udrzbu.

Robot je rychly a dynamicky — jedineény systém kontroly pohybu
optimalizuje charakteristiky zrychlenia a brzdenia pocas pohybu, ¢o
skracuje pracovny cyklus. Vyhodou je velka nosnost s maximalnym
vyuzitim — IRB 6620 je schopny nielen nosit tazké bremen3, ale tie mézu
mat aj velké rozmery. Umoziiuje mu to jeho zapastie navrhnuté tak, aby
zvladlo vysoké kratiace momenty a momenty zotrva¢nosti od nastroja,
chéapadlarobota alebo bremena.

Novy robot od spoloc¢nosti ABB je odolny proti koliziam — riadiaci
systém IRC5 je schopny zredukovat sily pésobiace na robot pri koliziach
a naraze az o 70 %. Prevodovky sU navrhnuté tak, aby odolavali
narazom, ¢o znizuje poskodenie robotav pripade kolizie. A je vSestranny
— sU to Styri priemyselné roboty v jednom. Méze byt nainstalovany
v $tyroch pracovnych poziciach: na zemi, nakloneny o |5°, shelf (napr. na
vrchu stroja, ktory obsluhuje) ainvertovany.

So zamerom zvysit ochranu nielen samotnej obsluhy, ale i nastroja,
okolitych strojov a zariadeni aj robota samotného bolo do riadiaceho
systému pridané mnozstvo softvérovych prostriedkov zvysujlcich
Uroven ochrany prinepredvidatelnych situaciach vo vyrobe.
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