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PACMotion, VersaMotion

PACMotion

PACMotion je novy revolu¢ny riadiaci systém servopohonov, ktory
bol navrhnuty na plnenie naro¢nych potrieb zloZitych pohybovych
(Motion) aplikacii. PACMotion je stéastou integrovaného riesenia z ob-
lasti pohybovej a strojovej logiky, vyznacujiceho sa vykonom, pruznos-
tou a prisposobivostou, aki vyzaduje vyspela automatizacia strojov.
Moduly PACMotion ovladaju az Styri osi a riadiacu os, pri¢om zakladnu
dosku (baseplate) systému PACSystems RX3i mozno osadit az desiati-
mi modulmi na siibezné ovladanie az 40 osi.

PACMotion maximalizuje potencial strojov od vyrobcov originalneho
zariadenia (OEM). Pouzitim vysokorychlostnej komunikacnej dosky
(baseplate) sa dosahuje mimoriadne vysoka pruznost a ovladatelnost
pri synchronizacii velkého poctu osi. Riadiace osi alebo virtualne riadia-
ce osi medzi ktorymikolvek modulmi mézu v redlnom case synchroni-
zovat ktorukolvek inG os alebo vsetky ostatné osi.

Riadiaci systém PACMotion je spravnou volbou pre vyrobcoyv, ktori vy-
Zaduju integrované riesenie z oblasti pohybovej a strojovej logiky, pre-
toze umoznuje dosiahnut bezkonkurencénid produktivitu strojov, a to
vdaka efektivnosti, pruznosti a spolahlivosti vyrobkov GE Fanuc.

Nestalost vo vyrobe je nepriatelom kvality a vynosov. Behom zlozitych
operacii spojenych s ovladanim strojov, kde treba synchronizovat
mnozstvo osi, sa pri inych riadiacich systémoch cas skenu predIzuje
s rasticim objemom informacii spracivanych procesorom (CPU).
DIhsi cas aktualizacie riadiaceho systému moze sposobit chyby a ne-
stalost vo vyrobe pri vysokej rychlosti. PACMotion tdto nestalost
eliminuje tym, ze k planovaniu dradhy pohybu dochadza v module
PACMotion a nie v procesore PLC CPU.

Udalostami riadeny prerusovaci systém pomaha odstrariovat chyby
atym zvySovat vynosy. Vdaka moznosti prerusenia riadiacej slucky
servomotora mozno rychlejSie odhalit a odstranit pripadné chyby. Na-
vyse integraciou vyvojového prostredia pre pohybovi a strojovu logiku
a operatorské rozhrania sa prudko zvysuje produktivita pri samotnom
vyvoji. Vyuzivanim spolo¢nej databazy a eliminaciou zlozitej vymeny
dat medzi réznymi programami sa zjednodusuje progra-
movanie a skracuje sa krivka ucenia odlisnych programo-
vacich jazykov.
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PACMotion slizi potrebam rychlobeznych strojov s vyso- r
kym poctom synchronizovanych osi. Medzi priemyselné

odvetvia, v ktorych toto zariadenie najde uplatnenie, patri drevarstvo,
kovopriemysel, obalovy priemysel, vysokorychlostné konstrukcie a tla-
ciarensky priemysel.

Planovanie drahy pohybu je vysokointenzivny vypoctovy proces. Nasa
hybridna architektdra umoznuje pridavat osi bez zvySenia zatazenia
centralneho procesora, ¢im vykon servomotora zostava tplne rovnaky
bez ohladu na pocet osi v systéme. Tato charakteristika ma zasadny
vyznam pre zlozité pohybové aplikacie.

Systém ovlada servomotory FANUC Alpha i-series a Beta i-series, kto-
ré sa vyznacuji svetovo znamou spolahlivostou. Pri priemernej bezpo-
ruchovej prevadzke (MTBF) radovo desatrocia mézu pouzivatelia do-
siahnut zlepsenie produktivity vdaka kratSim prestojom. Spolocnost
FANUC ma na trhu popredné postavenie v oblasti technolégie servo-
motorov, ktorych po celom svete distribuovala viac ako pat miliénov.

VersaMax MicroMotion

VersaMotion tvori skupinu cenovo pristupnych servomotorov a zosil-
novacov, ktoré mozno integrovat s cenovo nenaro¢nym riadiacim sys-
témom VersaMax Micro (PLC) pre ,,low/mid-end* aplikacie so servo-
pohonmi. VersaMotion mozno tiez pouzivat ako samostatny regulator
polohy jednej osi pri jednoduchych indexovacich aplikaciach alebo ap-
likaciach elektronickej prevodovky. V oboch pripadoch poskytuje Ver-
saMotion dostatok volnosti pri vyvoji systémovej architektdry.

VersaMotion ma menovity vykon v rozmedzi od 100 W do 3 kW a ply-
nuly rozsah kratiaceho momentu 0,3 az 19,1 Nm. Okrem toho pri vac-
S$ine modelov dosahuje hodnotu ota¢ok motora 5 000 ot./min. Rozsah
kratiaceho momentu a vykon motora s zarukou toho, ze pouzivatel
ziska pre svoje aplikacie presne to, ¢o potrebuje z hladiska optimaliza-
cie vykonnosti, velkosti a ndkladov.

Flixibilita rozhrania pre polohovacie povely a pouzivatelsky definované

moédy znamena neuveritelnd mnohotvarnost systémovej architektiry:

* Ako samostatné polohovacie zariadenie vyuzivajlice az osem uloze-
nych poloh, ktoré sa vyberaji a spustaju pomocou diskrétnych vstu-

wHVi Series
zosilova¢

wHVi Series
zosilova¢

«HVI Series
zosilovac

|r S =

wHVi Series
zosilovac

="

operatorsky panel

PACSystems®
RX3i

Proficy® Machine Edition
Logic Developer - PLC
terminalovy blok

Obr.1

III -

;

10

aHVi/uHVis Series  aHVi/uHVis Series  «HVi/aHVis Series  aHVi/uHVis Series
servomotor servomotor servomotor servomotor

[5i/3HVi Series
zosilova¢

[3i/BHVi Series
zosilova¢

o ar
v { {?‘;"5 \

fis/BHVis Series [iis/[iHVis Series [iis/HVis Series [is/[iHVis Series
servomotor servomotor servomotor servomotor

|h/.!HU: Seﬂes
zosilovac

Ri/BHVi Series
zosilova¢

AT&P journal 5/2008 [l



Obr.2

[ AT&P journal 5/2008

RIADIACA A REGULACNA TECHNIKA

pov alebo sériového komunikacného rozhrania. Pozadované polohy
mdzu byt nakonfigurované/zmenené pomocou funkcie ucenia alebo
cez sériové komunikaéné rozhranie. Podporovana je tiez jednodu-
cha elektronicka prevodovka (pulse follower) vyuzivajica konfiguro-
vatelny pevny prevodovy pomer.

S PLC VersaMax Micro 20/40/64 — s integrovanymi polohovacimi
funkciami (obr. 2).

S novym expanznym modulom VersaMax Micro pre dvojosovy po-
hyb vyuzivajici 500 kHz rozhranie povelov pre aplikacie vyzadujlce
zZlozitejSie pohybové sekvencie, zakladné polohovanie s riadenim re-
gistracie atd.

S operatorskym panelom Quick Panel Control a s expanznym mo-
dulom VersaMax Micro (obr. 3) pre dvojosovy pohyb vyuzivajici 500
kHz rozhranie povelov, poskytujice velmi dobre integrované riese-
nie polohovania, strojovej logiky a HMI.

S modulom DSM314 vyuzivajlicim analégové riadenie rychlosti ale-
bo kritiaceho momentu.

Schopnost fungovat ako samostatny regulator pohybu znizuje objem
potrebného hardvéru a integracnych sluzieb, ¢o umoznuje rychlejsSie
spustenie aplikacie do prevadzky a zaistuje mensiu nachylnost k chybam.

Dalsie informdcie st k dispozicii na www.gefanuc.com/motion.
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