Roboty vedla stale viac

inovacie ABB Y expandujucej ob st'| automatlzaae

Roboty ABB sa uplatnili v r6znych priemyselnych odvetviach, ako s zvaranie,

lisovanie, obrabanie, manipulacia, lakovanie. Tlak na zvySovanie kvality, produktivity

a znizovanie nakladov vsak vyZaduje aj promptny a profesionalny servis.

Roboty sme naudili hovorit

Mame pre vas robot Ucinny nastroj na pred-
vidanie a najrychlejSie rieSenie moznych pro-
blémov, preto ho odporicame vsetkym
zakaznikom, ktori chci predist necakanym
odstavkam a potrebuji minimalizovat cas
reakcie na vzniknutd poruchu.

Remote Service je koncepcia spolo¢nosti ABB
zamerana na skratenie priemerného ¢asu me-
dzi poruchami a dodavkou nahradnych dielov,
pripadne servisom. Skrati ¢as servisu a znizi
celkové naklady na prevadzku robotickej jed-
notky. Klesne pocet servisnych vyjazdov a tym
sa znizia aj cestovné naklady technika a Setri
sa zivotné prostredie.

Co vietko dokaze robot povedat

S Remote Service Boxom v pripade poruchy
robot automaticky alarmuje centralnu databa-
zu, ktora posle dostupnému technikovi SMS.
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Technik ma okamzity pristup k podrobnym
informaciam o systéme a k chybovym hlase-
niam, nasledne vie rychlo identifikovat presnt
chybu. Od tej chvile dokaze ABB na dialku
poméct zakaznikovi odstranit problém (v po-
lovici vSetkych pripadov sa da robot spustit do
produkcie bez dalSich zasahov). Ak treba vy-
menit poskodeny diel, technik prichadza k za-
kaznikovi uz s novym dobrym dielom.

ABB nenaudila robota povedat len ,auuu!“.
Remote Service Box vykonava priebezne me-
rania, tie nasledne zapisuje do grafu, z ktoré-
ho je technik schopny vyhodnotit stav jednot-
ky a v pripade potreby zasiahnut este pred
poruchou. Ak je to potrebné, spusti manualne
meranie a skontroluje okamzite namerané
hodnoty. Ako priklad mézeme uviest kapacitu
zalohovacej batérie. Po merani vie odporudit
zakaznikovi vymenu este predtym, ako bude
Uplne nepostacujlca, a takto predist tazkos-
tiam v pripade necakaného vypadku pridu.
S funkciou Audit dokaze vypocitat pribliznd
Zivotnost komponentov.

Ako dalsiu funkciu mézeme uviest zalohova-
nie. Remote Service Box méze automaticky
vykonavat denné zalohovanie. Kazdy den ma
v pamiti ulozent aktudlnu zalohu, ktora sa da
v pripade potreby stiahnut cez siet.

Co Remote Sevice Box je?

Je to doslovne mala dierna skrinka, ktora
obsahuje SIM kartu. Montaz celého zariadenia
trva priblizne 5 minat. Zakaznik potrebuje
mat nainstalovany spravny RobotWare a po-
krytie signalom GPRS/3G. Po zapojeni sa
administrator spoji na sieti Remote Service
Box s prislusnym robotom a o niekolko minat
sa spusti prvé meranie.

Komunikacia ¢iernej skrinky funguje ako mo-
bilny telefén s internetom, cez ktory posiela
informacie do centralnej databazy a prijima
Ulohy. V pripade poruchy alebo Ziadosti spus-
ti kompletné meranie a vysledky odosiela
do databazy, kde sa to vyhodnocuje a uklada.

Koncepcia Remote Service je pristupna zakaz-
nikom ABB podpisanim servisnej zmluvy. Za-
kaznik so zmluvou ziska aj pristup na stranku
ABB, do sekcie MyRobot, kde celkom jedno-
ducho najde vsetky potrebné informacie
o svojom robote, ale aj vygenerované spravy
z preventivnych prehliadok a vykonanych ser-
visnych zasahov.

Osvedcené v praxi

Skusenosti s doteraz namontovanymi Service
Box-mi st dobré. Okrem spominanych moz-
nosti maju nasi technici neobmedzeny pristup
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k informaciam o stave systému, a to bez pria-
meho kontaktu so zakaznikom. KedZze Remo-
te Service je stale vo vyvoji, postupne sa spri-
stupnuju nové funkcie a kompatibilita sa
rozsiruje aj na systémy s réznymi Specialnymi
opciami, ako st MultiMove, zvaranie atd.

Novy zvaraci robot IRB 1600ID

Najnovsim prirastkom v rodine robotov ABB
je robot s oznac¢enim IRB 1600ID. Jeho uve-
denim na trh ABB zasa raz potvrdila svoje po-
stavenie v Spicke svetovych lidrov pre oblast
priemyselnych robotov.

V novom robote IRB 1600ID (Integrovany
Dresspack) su vsetky kable vedené vnitrom
horného ramena, ¢o predlZzuje Zivotnost ka-
belaze a zjednodusuje programovanie robota.
IRB 1600ID vychadza z najlepsie predavaného
robota zo strednej triedy IRB 1600, ale na
rozdiel od Standardnej verzie je IRB 1600ID
vybaveny integrovanym dresspackom vede-
nym vnutri jeho horného
ramena — ¢o predurcuje
robot na pouzitie v pro-
cese oblikového zvara-
nia. Dresspack obsahuje
vSetky média potrebné na
oblikové zvaranie vratane si-
lového kabla, zvaracieho drétu,

plynu na ochrannt atmosféru a stla-
ceny vzduch.

Dlhsia a predvidatelha
Zivotnost dresspacku

Pri konvenénych robotoch je dre-
sspack vedeny externe, okolo horného rame-
na robota, ¢o sposobuje, ze zakazdym, ked'sa
robot pohne, dresspack sa rozhojda, ¢o sp6-
sobuje opotrebenie a redukciu zivotnosti ka-
belaze. Pohyby rézneho typu a intenzity pri
praci zasa stazuju uréenie jeho Zivotnosti.

» kompaktnost . vysoka presnost
« produktivita « rychlost
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Ako kontrast slUzi poutzitie integrovanej kabe-
laze v robote IRB 1600ID. Tato skutocnost jej
umozriuje sledovat kazdy pohyb robota bez
toho, aby sa pohybovala, ¢o zabezpecuje jej
dihSiu a lepsie predvidatelht Zivotnost. Pro-
gramator aj zakaznik tak moézu vyuzit vSetky
vyhody programovania typu off-line — kedze
v redlnom procese ich uz neprekvapi nepred-
vidana poloha dresspacku.

Kompaktny dizajn

Integrovanim kabeldZze bolo mozné vyrobit
robot s mensimi vonkaj$imi rozmermi, a pra-
rozsah, <o je jeden z najddlezitejsich faktorov
pri zvarani na pripravkoch s komplexnou geo-
metriou. Eliminuje sa tym aj riziko poskodenia
dresspacku v pripade kolizie s pripravkom.

To, o vidite, aj dostanete

Ak programujete konvencny robot, vzdy exis-
tuje nejaké ,slepé“ miesto, pretoze pri vede-
ni dresspacku vonkajskom robota a jeho ne-
predvidatelnym pohybom musi programator
pri programovani pouzivat svoju fantaziu, aby
dresspackom ni¢ nezasiahol pocas celej ope-
racie, ¢o by mohlo viest k poskodeniu dre-
sspacku alebo pripravku.

Robot IRB 1600ID ma dobre defino-
vani geometriu, ¢o znamena,
Ze programator moéze zabud-
ndt na mozné kolizie
dresspacku po-
das zvarania
a mbze sa
lepsie veno-
vat optimali-
zacii procesu
zvarania.

Robot IRB 1600ID je dostupny
ako Standardny robot alebo ako stcast
riesenia na kla¢. IRB 1600ID je poslednym
prirastkom do rodiny robotov ABB, ktora si
tymto zasa rozsirila skupinu $pecializovanych
rieSeni na oblikové zvaranie. Robot je do-
stupny ako samostatny vyrobok alebo vyz-
brojeny vSetkym nevyhnutnym vybavenim
na oblikové zvaranie. Zakaznik si dalej méze
vybrat, ¢i chce dodavku robota ako sticast rie-
Senia na kli¢ — ABB FlexArc. Tato koncepcia
obsahuje riadiaci systém IRC5, zvaracku, po-
lohovadlo a iné nevyhnutné vybavenie.

ROBOTIKA

Vlastnosti robota

Robot IRB 1600ID ma dosah 1,5 m a nosnost
4 kg. Rovnako ako jeho predchodcovia typu
1600, aj tento model je 6-osovy. Jeho krytie
vyhovuje Standardu 1P40. Okrem beznej po-
lohy, ked’ sa robot umiestriuje na podlahu ale-
bo podstavec, ho mozno zavesit aj dolu hla-
vou alebo umiestnit na naklonend rovinu
v rozsahu +30°. Dal§ou z radu skvelych vlast-
nosti tohto nového robota je aj jeho vysoka
presnost. Pri dosahovani bodu je jeho opako-
vatelhost 0,05 mm a odklon od naprogra-
movanej trajektérie neprekrodi 0,25 mm. Pri
rozmeroch 484 x 648 x 1392 mm a hmot-
nosti iba 250 kg nie je problém umiestnit ho aj
do stiesnenejsich priestorov.
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