TECHNIKA POHONOV

= Elektrické pohony

ako sucast mechatronickych systémov

Mechatronicky systém mézeme definovat ako integraciu:

* mechanickych &asti (strojarenské systémy, mechanika a mechanické
zariadenia),

elektronickych casti (mikroelektronika, silnopridova elektronika,

meracia technika a technolégia pohonov),
informacnej technoldgie (tedria systémoyv, automatizacia, softvérové
inzinierstvo, umela inteligencia).

Akcné cleny

Akény ¢len v mechatronickom systéme transformuje elektricky vstup

na mechanicky vystup dany polohou, rychlostou, momentom alebo si-

lou. Prenosova energia je bud’elektricka, pneumaticka alebo hydraulic-

ka. Principialne m&zeme mechatronické AC rozdelit do troch skupin:

* elektromagnetické AC (elektrické motory: jednosmerné motory

(JM), asynchrénne motory (AM), synchrénne motory (SM), krokové

motory (KM), elektromagnety),

fluidné AC (hydraulické, pneumatické),

* nekonvenéné AC (piezoelektrické, magnetostriktivne, AC s mate-
rialmi s tvarovou pamatou).

Mechatronické systémy sa mozu vyvijat pre mechanické prvky, stroje a
dopravné prostriedky, ako aj pre zariadenia presnej mechaniky. Ako
priklad mozno uviest:

* mechanické prvky s integrovanou elektronikou: zavesné systémy,
timice vibracii, spojky, elastické alebo trecie loziska, mechanické ale-
bo magnetické prevody,

zariadenia presnej mechaniky s integrovanou elektronikou: teleko-
munikaéné zariadenia, spotrebni elektroniku, zariadenia na spraco-
vanie udajov, snimace a akcné ¢leny, optické zariadenia, lekarske pri-
stroje.
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Integracia elektroniky do tychto zariadeni umoznuje zdokonalenie mno-

hych ich funkcii a vytvara predpoklady vzniku novych funkcii, napr.:

* presné riadenie rychlosti pri vietkych podmienkach cinnosti,

¢ jednoduchsiu kinematiku vdaka decentralizovanym pohonom,

* riadenie nemeratelhych premennych na zaklade ich rekonstrukcie
alebo odhadu,

¢ prevadzku v oblastiach nestability alebo na hranici stability,

¢ adaptivne timenie kmitavych a nerovnovaznych stavov,

¢ optimalizaciu Ucinnosti alebo znecistenia,

¢ dohliadanie a diagnostiku.

Pre oblast mensich vykonov (cca do 7 kW) mozno integrovat meni¢
s motorom. Takyto systém mozno rozsirovat aj na mechanickom vys-
tupe o prevodovku, pripadne o snima¢ polohy.

Elektromechanické systémy - elektrické pohony

Elektrické pohony — elektromechanické riadené menice energie maju

vaju sa najma v oblasti pohonov:

* obrabacich strojov, priemyselnych robotov,

¢ technologickych zariadeni,

¢ cerpadiel, ventilatorov a kompresoroy,

* dopravnych systémov (v Zelezni¢nej, mestskej a vo vnitropodniko-
vej doprave), elektromobilov a pod.

Elektrické pohony sa v st¢asnosti chapu ako stcast systémov riadenia
pohybu. Oblast riadenia pohybu zahffia vSetky pohybové systémy
od miniatarnych, ako si mikromotory, az po riadenie velkych motorov
v energetike. Systémy riadenia pohybu sa uplatriuju vo vSetkych oblas-
tiach vyrobnej, ale aj nevyrobnej sféry, napr. v zdravotnictve, sluzbach
aj v domacnostiach.

Najnizsiu Groven riadenia pohybového systému tvori servopohon. V ty-
pickych aplikaciach prevladaju elektrické servopohony, pricom su zna-
me aj elektrohydraulické a elektropneumatické pohony. V poslednom
desatroci zaznamenavaju prudky rozvoj striedavé servopohony s asyn-
chrénnymi a synchrénnymi motormi.

Obr.2 Priklady elektromechanickych systémov:
CNC rezaci stol, priemyselny robot s piatimi stupfiami volhosti

Servopohon mozno posudzovat ako relativne autonémny systém
s vnUtorne usporiadanou kombinaciou subsystémov. Tie st tvorené
vlastnostami pracovnych mechanizmoyv, mechanickych menicov, moto-
rov, elektrickych menicov, napajacich zdrojov a riadiaceho systému po-
honu. Pocet a druh tychto subsystémov a ich usporiadanie zavisi od
konkrétneho typu servopohonu.

* interakcia motora s pracovnym mechanizmom,

* polovodicové menice pre jednosmerné motory,

* vplyv frekvenénych menic¢ov na napajaciu siet,

* vSeobecné odporucania pre dimenzovanie motora
a frekvenéného menica,

* podrobnosti vyberu motora a menica pre niektoré

vybrané aplikacie,

nové trendy v technike pohonov,

* co hra dolezitt Ulohu pri vybere frekvenéného menica
z pohladu koncovych zékaznikov na Slovensku,

* v akom rozsahu dosiahli koncovi pouzivatelia na Slovensku ener-
getické Uspory po nasadeni frekvenénych menicov v porovnani
s predchadzajicim rieSenim riadenia tych istych pohonov?

Tieto a vela dalSich praktickych informacii vam teraz pontkame
v prehladovej studii s nazvom ,,Pohony — frekvenéné menice*, kto-
ra si mézete bezplatne stiahnut

www.atpjournal.sk v casti Prehladové studie.

Spracovanie studie podporili:

AL DD ELLER
FAIDID M
Fennerr TOSHIBA  Schpeider

AT&P journal 1/2010 [Jj



