PODUJATIA

Konferencia Robotics in Education

V dnoch 16. az 19. septembra 2010 sa na péde Fakulty elektro-
techniky a informatiky Slovenskej technickej univerzity (FEI STU)
v Bratislave uskuto¢nil prvy roénik medzinarodnej konferencie
Robotics in Education (Robotika vo vzdelavani). Hoci $lo len o prvy
rocnik, tato téma v odbornej komunite prekvapivo zarezonovala a tak
sme mohli privitat viac ako 60 UGcastnikov zo 14 krajin (od najblizsej
Ceskej republiky cez Belgicko, Svajéiarsko, USA a% po Argentinu), kto-
ri prezentovali svoje vysledky pocas dvoch dni v dvoch paralelnych sek-
ciach. Zbornik prispevkov obsahuje 49 ¢lankov v celkovom rozsahu
270 stran. Medzinarodny programovy vybor konferencie tvorilo
15 ¢lenov z 9 krajin. V priebehu pripravy konferencie sme spracovali
viac ako 60 prispevkov, pri¢om asi 10 percent bolo zamietnutych.

Zameranie konferencie ramcovali tri prednasky od pozvanych hosti.
Jedna pochadzala z akademického prostredia, druha z priemyslu a tre-
tia z komerénej sféry. Nasim zamerom bolo prepoijit rozli¢né uhly
pohladu a v trecich plochach sa pokdsit najst nové, neviedné zdroje
zvanych prednasajucich Jessica Uelmen z USA: ,Velmi uzito¢né bolo
pre mna zistenie, ako funguje vzdelavaci systém v Eurépe a porovnat
ho s nasim. Velmi zaujimavé bolo zistenie, ako st oba systémy podob-
né a rozdielne zaroven. Prakticky z kazdej prezentacie, ktord som
si vypocula, som ziskala novy a hodnotny pohlad na pristup jednotlivych
vyucuijlcich k ich $tudentom.*

Okrem vzdelavacieho aspektu sa prispevky venovali aj sitaznej roboti-
ke, pri¢om o prinose sttaZenia v pedagogickom procese vladla medzi
Gcastnikmi jednoznaéna zhoda. Aj preto bolo sticastou konferencie jed-
no sutazné podujatie — stitaz mobilnych robotov Robotour v Botanic-
kej zahrade UK, na ktorej malo 17 zi¢astnenych timov za tlohu v nie-
kolkych pokusoch predviest spolahlivii navigaciu svojho robota do ciela
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zadaného len zemepisnymi stradnicami. Roboty sa mohli orientovat
len na zaklade mapy zverejnenej na serveri openstreetmap.org a po-
mocou vlastnych senzorov vratane GPS. Samozrejme, Ze robot smel
jazdit vyhradne po cesti¢kach, musel sa vyhybat nahodnym chodcom
i dal$im sutaziacim robotom. Napokon sa ukazalo, ze tato Uloha ani
zdaleka nie je jednoducha a tak sa pouzité stratégie a navigacné algo-
ritmy podrobne rozoberali na odbornom workshope, ktory bol tiez
sucastou konferencie. Podrobny program, zoznam sutaziacich i zabery
zo zapolenia najdete na strankach www.robotika.sk.

Okrem odborného programu sa tcastnici mohli zoznamit s niektorymi
pamiatkami historického centra Bratislavy a Viedne. Vo Viedni sa usku-
tocnila aj prezentacia celého projektu Centrobot, ktorého stcastou
bola aj tato konferencia. Jej financovanie bolo zabezpecené z projektu,
ktory podporil Program cezhraniénej spoluprace Rakusko — Slovensko
Creating the future 2007 — 2013. Celé podujatie by bolo nemozné
zorganizovat bez podpory sponzorov, ktorymi boli firmy ABB, Artlin,
AVIR, D-link a RLX.

Namiesto zaveru hodnotenie jedného z ucastnikov, Dr. Francissa
Wyffelsa z Belgicka: ,,M6j celkovy dojem z konferencie bol velmi dobry.
Tato téma je velmi ziva a prinasa nové impulzy. Velmi ocenujem aj
sprievodnu sutaz, na ktorej bolo mozné vidiet roboty v akcii. TeSim sa
na dalsi ro¢nik.”
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