Kamerovy systém PickMaster

tlo voza aj do koca

Aplikacia kamerového systému PickMaster®, povodne uréena najma pre potravinarsky priemysel, prenika rychlym tempom
aj do ostatnych priemyselnych odvetvi. Funkcie a vyhody systému nasli svoje uplatnenie v drevarskom priemysle, kde ma
automatizacia dlhoro¢nu tradiciu a nie je v ilom novinkou. Priemyselné roboty v tomto odvetvi sliizia najma na manipulaciu,

obrabanie a lakovanie spractivaného materialu.

V minulom roku spolo¢nost ABB aplikovala dva priemyselné robo-
ty u najvacSieho drevospracujiceho podniku u nas SWEDWOOD
Slovakia, spol. s r.o. — jeden robot v od$tepnom zévode Spartan
Trnava a druhy v zavode Jasné v Zavaznej Porube pri Liptovskom
Mikulasi. Aplikéacia robotov v tychto podnikoch nebola prva, tato
sa v8ak vyznaCuje pouzitim kamerového systému PickMaster®.
Systém nemusel byt nijako $pecialne prispdsobeny na toto pouzitie,
¢o vyzdvihuje jeho vysoku flexibilitu a moznost pouZitia aj v inych
aplikaciach a v réznych odvetviach.

0Od potravin k drevu

Aplikacia PickMaster je urcenda hlavne na vyuZzitie v potravinarskom
priemysle, kde na$la svoje uplatnenie v troch hlavnych oblastiach:
odoberanie, balenie a paletovanie. V praxi to znamené, Ze roboty
ABB v spojeni s aplikaciou PickMaster dokézu nepravidelne ulo-
zené produkty zozbierat a ulozit, nasledne zabalit a v poslednom
kroku balenia poukladat na paletu podia poZadovanej schémy. Cely
proces je zaloZeny na snimani pohybujliceho sa dopravnika s pro-
duktmi, vyhodnoteni snimok a naslednom odoslani vysledkov do
riadenia robotov. Tento princip zostava zachovany aj pri inom vyuziti
a jeding, o sa meni, je spracovanie vysledkov aplikacie robotom.
Aplikacia v drevarskom priemysle sa celkovo zjednodusila, pretoze
nevyzaduje Casté a rychle spracovanie snimok.
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Prva aplikacia — ukladanie dosiek do Skatul

V spolupraci s ABB vo Svédsku a Polsku bola intalovana aplikacia
PickMaster s jednym robotom IRB 6640 vo Swedwood, o. z., Jasna
v Zavaznej Porube. Ulohou tejto aplikacie je ukladanie taz&ich do-
siek do Skatul na baliacej linke. Tento proces je zaloZeny na uni-
katnom rozpoznani umiestnenia pohybujlcich sa $katll dvoma
kamerami, ktorych sicasné snimanie vytvara 2,5D obraz o polohe
katule. Daldia kamera je umiestnena na podlahe pod robotom
a slizi na snimanie polohy uchopenej dosky. Takto postavena
aplikacia umoznuje odoberat dosky z palety a presne ich ukladat
do Skatul pohybujucich sa po dopravniku bez zastavenia.
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Druha aplikacia — nastrelovanie matic

V druhej aplikacii bolo takisto vyuzité presné zameranie pozicie
dosky uchopenej robotom rovnakym spdsobom ako v predcha-
dzajucej aplikacii. Tu v8ak uchopent a zamerani dosku robot
umiestiiuje vopred navitanymi otvormi k nastrelovacim hlavam.
Po presnom priblizeni sa do otvorov nastrelia plastové prichytky
(tzv. hmozdinky).

Kamerovy systém PickMaster je postaveny tak, aby o najviac spinil
poziadavky koncového pouZivatela. Je nenarocny a poskytuje vela
moznosti pri tvorbe a ladeni aplikéacie. Pouzivatel ma neobmedzeny
pristup k celej aplikéacii a moze kedykolvek menit nastavenia a ladit
tak aplikéciu za chodu. PickMaster je silny nastroj na zvySenie efek-
tivity a produktivity vyroby, jednoduchy pri instalacii a komfortny
pre pouZzivatela.
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